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Grundmerkmale

= Unterstutzte Protokolle:

SAE J1850 PWM (41.6 Kbaud)

SAE J1850 VPW (10.4 Kbaud)

1ISO 9141-2 (5 baud init, 10.4 Kbaud)

ISO 14230-4 KWP (5 baud init, 10.4 Kbaud)

1SO 14230-4 KWP (fast init, 10.4 Kbaud)

ISO 15765-4 CAN (11 bit ID, 500 Kbaud)

ISO 15765-4 CAN (29 bit ID, 500 Kbaud)

ISO 15765-4 CAN (11 bit ID, 250 Kbaud)

ISO 15765-4 CAN (29 bit ID, 250 Kbaud)

. Das im Fahrzeug verwendete Kommunikationsprotokoll wird automatisch
erkannt und dem Benutzer angezeigt.

» Unterstitzung generischer SAE J1979 (Mode $01) Parameter Identifiers (PIDs)
von $00 bis $87.

= Zeigen aller oder vom Benutzer definierter Echtzeit-Diagnosedaten, die vom
Fahrzeug unterstitzt sind, einzeln, tabellarisch oder grafisch.

= Zeigt den Zustand des Fahrzeugsystems zu einem Zeitpunkt, an dem ein
emmisionsrelevanter Fehlercode aufgetreten und als Freeze Frame
gespeichert wurde. (Mode $02)

= Liest emmissionsrelevante DTCs (und deren SAE Bezeichnung), die zum
Aufleuchten der MIL Leuchte fuhrten. Zusatzlich werden auch die DTCs
gelesen, die nicht von SAE definiert sind, aber von dem ECU ubertragen
werden. (Mode $03)

= Unterstutzt Gber 4200 generische Diagnose-Fehlercode-Beschreibungen nach
SAE J2012 und uber 6600 erweiterte OBD-IlI oder vom Fahrzeughersteller
definierte Fehlercodes.

= Loscht alle emissionsrelevante Diagnostik-Informationen. (Mode $04)

= Zeigt Lambdasonden-Testergebnisse, die vom Motorsteuergerat zur Verfiugung
gestellt werden im Modus “Lambdasonden”. (Mode $05).

= Zeigt Testresultate nicht kontinuierlich Uberwachter Systeme, die vom
Fahrzeughersteller festgelegt sind. (Mode $06).

= Berichtet im Fenster ,Sporadische Diaghose Fehlercodes” tiber die Ergebnisse
der stetig Uberwachten emmisionsrelevanten Tests, die wahrend eines
Arbeitszyklus durchgefallen sind und nicht ausreichend waren, um
diagnostische Fehlercodes zu erzeugen (Mode $07).

= Zeigt spezifische Informationen, die in der ECU des Fahrzeuges gespeichert
sind. (VIN, Calibration ID, Calibration Verification Number, In-Use
Performance Tracking) (Mode $09).

= Unterstutzt Metrische und Englische Malieinheiten.

= Zeigt die Bereitschaft zur AU-Prifung an.

= Kraftstoff-Verbrauchsanzeige ab Version 1.3.

= Beschleunigungsmessung ab Version 1.8.

= Leistungsmessung ab Version 1.9.

= Direkte Verbindungsmethoden fir USB, Bluetooth und WLAN Interfaces ab
Version 2.0.

OO NO A WNE
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Minimale Hard- und Software Voraussetzungen
Zum Einsatz des ScanMaster-ELM mussen folgende Voraussetzungen erfullt sein:
Software:
Microsoft Windows 98/ME/2000/XP/Vista/7 mit Microsoft Internet Explorer 5.01 oder
spatere Version bzw. Firefox und Acrobat Reader.
Hardware:

= Pentium 200MHz oder schneller

= 64 oder mehr MB Arbeitsspeicher

= CD-ROM oder DVD-ROM Laufwerk

= Freier COM oder USB Port

= Fur Bluetooth bzw. WLAN Interfaces eingebautes Bluetooth oder externer
Bluetooth-Dongle bzw. WLAN

Warnhinweise

7N

ACHTUNG!

e Bei einer Testfahrt mussen Sie lhren PC oder Laptop immer auf dem
Rucksitz befestigen.

e Wahrend der Fahrt darf nur ein Mitfahrer diese Gerate bedienen.

e OBD Verbindungskabel, Adapter und andere Prif- und Messgerate durfen
die Fahrzeugkontrolle nicht behindern.

e Lassen Sie den Motor nicht in einem geschlossenen Raum laufen. Ein
laufender Motor produziert lebensgefahrliche Kohlendioxid Gase.

www.wgsoft.de
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Was ist OBD-11?

OBD-Il steht fir On-Board-Diagnostics Il Generation, einem computerbasierten
System, eingebaut in alle PKW ab Modelljahr (MJ) 1996 in USA und auch leichte
Transporter und LKWs. OBD-Il uberwacht die Funktionalitat der wichtigen
Komponenten des Motors einschliellich einzelner abgasrelevanter Systeme. Das
System liefert dem Fahrer eine Warnung im Falle eines Defektes durch Aufleuchten
der ,Check Engine* Leuchte (auch bekannt als ,Malfunction Indicator Light, oder
kurz MIL). Durch diese Warnung schiitzt das System nicht nur Umwelt, sondern auch
den Verbraucher, da durch die rechtzeitige Erkennung einer Fehlfunktion, groere
Schaden und teure Reparaturen vermieden werden kénnen.

EOBD - European On-Board Diagnostic

EOBD ist ein von der Europdischen Union herausgegebener Standard auf Grundlage
der oben genannten Spezifikationen. Hauptgrund war, den Behdrden eine
Mdglichkeit zur Uberwachung der Abgas-Emissionen von Fahrzeugen zu geben. Der
EOBD Standard wurde fur Benzin-Fahrzeuge ab dem 01.01.2001 (EU Richtlinie
98/96/EC) eingefuhrt. Fir Gas- und Diesel-Fahrzeuge erfolgte die Implementierung
vergleichbarer Regeln ab 2003. Der EOBD Standard umfasst funf verschiedene
Kommunikationsprotokolle: 1SO 9141-2, 1SO 14230-4 (KWP2000), SAE J1850 VPW,
SAE J1850 PWM und CAN.

Wenn der Wagen EOBD unterstitzt, haben Sie die Mdglichkeit, gespeicherte
Informationen aus dem Steuergerat des Wagens auszulesen einschlief3lich:

o Fehlercodes lesen

o Fehlercodes loschen

o Freeze Frame Daten lesen

o Echtzeit-Daten erhalten (im Programm angezeigt als Zahl oder Grafik)
« Uberwachungstest Resultate von Lambdasonden

« Readiness Testresultate der On-Board-Uberwachungen

Zum Auslesen der Informationen ist eine EOBD Diagnose-Software wie ScanMaster
erforderlich und ein geeignetes Interface zur Verbindung des Fahrzeug-
Diagnosesteckers mit dem PC oder Laptop.

www.wgsoft.de
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Welches OBD-I11 Protokoll unterstitzt das Fahrzeug?

Alle Pkw und leichten Lastwagen fur den amerikanischen Markt muissen ab 1996
OBD-I1 haben. Die Europaische Union hat ein &hnliches Gesetz in 2000 fur Pkw mit
Ottomotor tUbernommen und in 2003 fur Pkw mit Dieselmotor.

Ein OBD-11 kompatibles Fahrzeug hat eines der finf Kommunikations-Protokolle:
J1850 PWM und VPW, 1509141, 1SO14230 (auch bekannt als Keyword Protokoll
2000), und seltener CAN (1SO15765/SAE J2480). Fahrzeughersteller verwenden CAN
seit dem Modelljahr 2003.

Als Faustregel kann man das Protokoll des Fahrzeugs anhand der Belegung der
Kontakte des Steckers bestimmen:

Pin 2 Pin 7

L

’Oo0o00on’
Pin10  Pin 15

Die folgende Tabelle erklart die Bestimmung des Protokolls

Pin 2 Pin 6 Pin 7 Pin 10 Pin 14 Pin 15* Standard

ISO 9141-2 ISO 9141-2

J1850 . K Line und L Line und

Bus+ CAN High 1SO/DIS J1850 Bus |CAN Low 1SO/DIS
14230-4 14230-4

erforderlich | - - erforderlich | - - J1850 PWM

erforderlich | - - - - - J1850 VPW

- - erforderlich | - - erforderlich 5809141/1423

- erforderlich | - - erforderlich | - CAN

Die Diagnosebuchse muss haben:
Pin 4 — Fahrzeug Masse,

Pin 5 - Signal Masse,

Pin 16 — Batteriespannung Plus

www.wgsoft.de
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Damit ergibt sich Folgendes:

Protokoll Diagnosebuchse muss folgende Pins haben

PWM 2, 4 und/oder 5, 10, und 16

VPW 2, 4 und/oder 5, und 16, aber nicht 10.

ISO 4 und/oder 5, 7, und 16. Pin 15* kann, aber muss nicht sein
CAN 4 und/oder 5, 6, 14 und 16

* Zur 1SO Kommunikation ist Pin 15 (L-Line) nicht immer notwendig. Pin 15 wurde in
friheren 1SO/KWP2000 Wagen zum "Aufwecken" des Steuergerates benutzt, bevor
eine Kommunikation Uber Pin 7 (K-Line) beginnen konnte. Spatere Fahrzeuge
kommunizieren allein mit Pin 7 (K-Line).

Daraus folgt, dass das fur die Protokoll-Umsetzung bendtigte Interface das im
Fahrzeuge anzutreffende OBD2-Protokoll unterstitzen muf3. Neuere Interfaces
unterstitzen in der Regel alle Protokolle.

www.wgsoft.de
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Diagramm-Erlauterung zu Steckereinbauplatz

Das Ubersichtsdiagramm fir die genormten Steckereinbauplatze enthalt ein in
nummerierte Bereiche eingeteiltes Armaturenbrett. Jede Nummer steht fur einen
spezifizierten Bereich des Armaturenbretts, wo der Hersteller den OBD-Stecker
platzieren darf. Hier werden diese Bereiche erklart. Das untenstehende Diagramm
entspricht den Anforderungen der OBD-Normen, das hei3t, die Hersteller sind
verpflichtet, den Stecker dort einzubauen. Die Bereiche 1-3 umfassen die
bevorzugten Platze, wahrend die Bereiche 4-8 erlaubte Bereiche nach den Normen
sind. Nach den amerikanischen Vorschriften muss ein Hinweis an den bevorzugten
Platzen stehen, wenn der Stecker an den erlaubten Platzen nicht zu finden ist.

Diagnostic Link Connector Mapping Dhagram

Diviver Sids ¢ Fassenger Side

| A0 rny
i

4 P 2
- - Prefemmed Connector Location | = Wehicle Centerline
*

Bevorzugte Orte:

Ort #1: Dieser Ort umfasst den Bereich unter dem Armaturenbrett direkt unter der
Lenksaule (oder etwa 150 mm links oder rechts von dieser). Der mittlere Teil eines
von unten besichtigten und in drei gleiche Teile geteilten Armaturenbrettes
beschreibt diesen Bereich.

Ort #2: Dieser Ort umfasst den Bereich unter dem Armaturenbrett zwischen der
Lenksdule und der Fahrertir. Der linke Teil eines von unten besichtigten und in drei
gleiche Teile geteilten Armaturenbrettes beschreibt diesen Bereich.

Ort #3: Dieser Ort umfasst den Bereich unter dem Armaturenbrett zwischen der
Lenksdule und der Mittelkonsole. Der rechte Teil eines von unten besichtigten und in
drei gleiche Teile geteilten Armaturenbrettes beschreibt diesen Bereich.

www.wgsoft.de
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Ort #4: Dieser Ort umfasst den oberen Bereich des Armaturenbrettes zwischen der
Lenksaule und der Mittelkonsole (aber nicht auf der Mittelkonsole, siehe Ort #6).

Ort #5: Dieser Ort umfasst den oberen Bereich des Armaturenbrettes zwischen der
Lenksaule und der Fahrertiir.

Ort #6: Dieser Ort umfasst den vertikalen Bereich der Mittelkonsole und links von
der Fahrzeugmitte.

Ort #7: Dieser Ort umfasst den Bereich 300 mm von der Fahrzeugmitte und
entweder auf dem vertikalen Bereich der Mittelkonsole oder auf der Beifahrerseite
des Fahrzeugs.

Ort #8: Dieser Ort umfasst den horizontalen Bereich der Mittelkonsole entweder links
oder rechts von der Fahrzeugmitte. Dies schliel3t nicht den horizontalen Bereich der
Mittelkonsole mit ein, der sich in den hinteren Fahrgastraum erstreckt (siehe Ort #9).

Ort #9: Dieser Ort, hier nicht gezeigt, umfasst jeglichen anderen Ort, als oben
beschrieben (z.B. im hinteren Fahrgastraum auf der Fahrerseite-Armlehne).

www.wgsoft.de
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OBD-I11 Diagnose Protokoll

Das Diagnose Protokoll fur OBD-II ist in der Norm SAE J1979 festgelegt. Eine
Diagnose-Anfrage oder eine Antwort-Nachricht enthalt maximal 7 Daten-Bytes. Das
erste Byte nach dem Nachrichtenkopf ist der Testmodus. Es wird auch Service-ID
(SID) genannt. Die folgenden Bytes unterscheiden sich je nach dem speziellen
Testmodus.

Es gibt neun Diagnose-Testmodi:

Mode $01 — Abfrage aktueller Diagnosedaten des Antriebs - Dieser Dienst
erlaubt Zugriff auf die aktuellen emissions-relevanten Datenwerte, einschlief3lich
analoger Ein- und Ausgange, digitaler Ein- und Ausgdnge und Systemstatus
Informationen.

Mode $02 — Abfrage sog. Freeze Frame Daten des Antriebs - Dieser Dienst
erlaubt Zugriff auf die aktuellen emissions-relevanten Datenwerte in einem Freeze
Frame. Ein Freeze Frame besteht aus Datenwerten, die bei einem besonderen
Ereignis z.B. beim Auftreten eines Motor-Fehlercodes gespeichert wurden.

Mode $03 — Abfrage emissions-relevanter Fehlercodes des Antriebs Codes -
Dieser Dienst versetzt das externe Testgerat in die Lage, “bestatigte” emissions-
relevante Fehlercodes (DTC = Diagnostic Trouble Code) zu erhalten.

Mode $04 — Loschen/Reset emissions-relevanter Diagnose-Informationen -
Mit diesem Dienst kann ein externes Testgerat dem Steuergerat (ECU =
Electronic Control Unit) befehlen, alle emissions-relevanten Daten zu l6schen. Das
umfasst:

Anzahl der Diagnose-Fehlercodes
Diagnose-Fehlercodes

Fehlercodes fir Freeze Frame Daten

Freeze Frame Daten

Lambdasonden Testdaten

Status der System-Uberwachungstests
On-board Uberwachung Testergebnisse
Zurickgelegte Entfernung mit aktivierter MIL
Anzahl Warmlaufzyklen seit DTC-Léschung
Zuruckgelegte Entfernung seit DTC-L6schung
Motorlaufzeit (Minuten) mit aktivierter MIL
Zeit seit DTC-Ldschung

sowie gelernte Korrekturdaten des Einspritzsystems

Andere hersteller-spezifische “Losch/Reset” Handlungen sind als Ergebnis dieses
Befehls ebenfalls mdglich.

www.wgsoft.de
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Mode $05 — Abfrage von Lambdasonden Uberwachungs-Testergebnissen -
Dieser Dienst erlaubt Zugriff auf die On-Board Uberwachungs-Testergebnisse der
Lambdasonden.

Mode $06 — Abfrage On-Board Uberwachungstest-Ergebnisse fur nicht
kontinuierlich Uberwachte Systeme - Dieser Dienst erlaubt Zugriff auf die
Ergebnisse von On-Board-Diagnose Uberwachungstests spezieller Komponenten /
Systeme, die nicht kontinuierlich Uberwacht werden wie z.B. Katalysator und das
Entgasungssystem.

Mode $07 — Abfrage On-Board Uberwachungstest-Ergebnisse fiir
kontinuierlich Uberwachte Systeme - Mit diesem Service kann das externe
Testgerat Zugriff auf die Testergebnisse von emissions-relevanten Komponenten/
Systemen des Antriebs erhalten, die bei normalem Fahrbetrieb kontinuierlich
Uberwacht werden.

Mode $08 — Abfrage der Kontrolle des On-Board Systems, Tests oder
Komponenten - Dieser Dienst versetzt das externe Testgerat in die Lage, den
Betrieb des On-Board Systems, der Tests oder Komponenten zu kontrollieren.

Mode $09 — Abfrage von Fahrzeug-Informationen - Dieser Dienst erlaubt Zugriff
auf spezielle Fahrzeuginformationen wie Fahrgestellnummer (VIN = Vehicle
Identification Number) und Kalibrier-l1dentifikationen.

www.wgsoft.de
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Installation

Starten Sie die ScanMaster-ELM Installation durch Anklicken der Installationsdatei.
Der Installationsassistent wird lhnen helfen, eine vollstandige Programminstallation

durchzufiihren.

it Setup - ScanMaster-ELM |:|

Willlkkommen zum ScanMaster-ELM
Setup-Assistenten

Digzer Azziztent wird jetzt Verzion 1.2.0.0 auf [krem Compker
inztallieren.

Sie zollten alle anderen Anwendungen beenden, bewvar Sie mit
dem Setup fortfahren.

"wieiter' zum Fortfahren, “Abbrechen” zum Yerlazzen.

v wgzoft. de ueitew ,| [.-“-‘-.I:ul:urechen

Start der Installation

www.wgsoft.de
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it Setup - ScanMaster-ELM E”E|E|

Lizenzvereinbarung
Lezen Sie bitte folgende, wichtige Informationen besvor Sie fortfahren.

Lezen Sie bitte die folgenden Lizenzversinbarungen. Benutzen Sie bei Bedarf die
Bildlaufleizte oder driicken Sie die "Bild &b"-T aste.

Scankd aster-E Lk S

SOFTWARE LICEMSING AGREEMEMT

FLEASE READ THIS AGREEMENT CAREFULLY BEFORE USIMG THE
SOFTWARE ABOVE.

BY USING THE SOFTwWARE, vOU ARE DEEMED TO AGREE TO ABIDE BY

THE TERMS AMD COMDITIOMNS OF THIS AGREEMEMT AMD THIS

SGREEMENT SHALL EE ENTERED INTO BY AMD BETWEEM YOU AMD THE
MANUFACTURER OF THE SOFTWARE ["COMPANY". b

(#)ilch akzeptiere die Yereinbaung
() Ich |ehne die Yereinbarung ab

vy, wozoft. de [ £ gurick ” Wweiter » l [.-“-‘-.I:ul:urechen]

Zur Vorsetzung der Installation missen die Lizenzvereinbarungen angenommen
werden.

it Setup - ScanMaster-ELM EIIEIFXI

Ziel-Ordner wahlen
whahin zall ScanMazter-ELM installiert werden?

’J Das Setup wird Scantd aster-ELM in den folgenden Ordner installieren.

klicken Sie auf "weiter', um fortzufabren. Klicken Sie auf "Durchsuchen", fallz Sie
einen anderen Ordner auzwahlen machten.

[Zl:"-.F'rI:u:lrarn Files'w/GS5 ofthS cankd azter-ELR | [ Durchsuchen ..

Mindestens 5.6 MB freier Speicherplatz ist erforderlich.

vy, wozoft. de [ £ gurlick ” Wweiter » l [.-“-‘-.I:ul:urechen]

Wahlen Sie gewtnschten Installationsordner oder ibernehmen Sie die Voreinstellung
(empfohlen zur Vereinfachung spaterer Updates).

www.wgsoft.de
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fis! Setup - ScanMaster-ELM DEM (=]

K.omponenten auswahlen
Welche Komponenten zollen installiert werden?

wiahlen Sie die K.omponenten auz, die Sie instalieren machten. Elicken Sie auf
“ifeiter'’, wenn zie bereit sind fortzufahnen.

Scantdaster-ELk OEM Software
FTDI Drriver for ElmCan® LUSE Interface 4.3 MB

Die aktuelle Auzwahl effordert min. 15.9 MB Speicherplatz.

About... | wa wigzoft de < Zurlick I Wieiter » I &bbrechen

Nur bei der ScanMaster-ELM OEM Version fiir EImCan Interfaces wahlen Sie den
Interface Typ aus: USB Interface oder serielles Interfaces. Bei der Auswahl USB
Interface werden die erforderlichen USB-Treiber fur ein EImCan-USB Interface mit
installiert. Bei einem ElImCan Bluetooth Interface oder WLAN Interface wahlen Sie
ElmCan Seriell aus.

e Setup - ScanMaster-ELM

Startmenu-Ordner auswahlen
wia zall das Setup die Programm-Yerkniipfungen anlegen?

Dlaz Setup wird die Programm-YYerknupfungen im folgenden Startmen-Ordmer

E anlegen.

klicken Sie auf "weiter', um fortzufabren. Klicken Sie auf "Durchsuchen', fallz Sie
einen anderen Ordner auzwahlen machten.

| [ Durchauchen ...

vy, wozoft. de £ gurick ” Wweiter » l [.-“-‘-.I:ul:urechen

www.wgsoft.de
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Bestimmen Sie Start Menu Ordner oder Ubernehmen Sie die Voreinstellung
(empfohlen).

i Setup - ScanMaster-ELM E]I:

Beenden des ScanMaster-ELM
Setup-Assistenten

Setup hat die [nstallation von Scankd aster-ELR auf [hrem
Computer abgeschlozzen, Die Anwendung kann Liber die
itiztallierten Pragramm- erknlipfungen gestartet werden.

Flicken Sie auf "Fertigstellen”', um das Setup zu beenden.

g gz oft de

Setup hat die Installation des ScanMaster-ELM auf Ihrem PC vollstandig
abgeschlossen. Nach der Installation wird ein Verknupfungssymbol auf dem Desktop
und im StartmenuU eingefugt.

Deinstallieren
WGSoft Produkte kdnnen jederzeit von Threm Computer entfernt werden.
So deinstallieren Sie ScanMaster-ELM von Ihrem System:

1. Klicken Sie auf die Schaltflache "Start” und dann auf die Schaltflache

"Einstellungen | Systemsteuerung".

Doppelklicken Sie auf "Software hinzufiigen/entfernen.

Wahlen Sie "ScanMaster-ELM".

4. Klicken Sie auf "Entfernen" und folgen Sie den Anweisungen des
Deinstallations-Assistenten.

w N

Produktaktivierung ScanMaster-ELM

Fir ScanMaster-ELM OEM siehe Seite 16 unten.

www.wgsoft.de
-15 -



ScanMaster-ELM

Damit Sie den ScanMaster-ELM dauerhaft benutzen konnen, mussen Sie das
Programm spéatestens 21 Tage nach der Installation bei lhrem Handler registrieren.
Sie erhalten dann einen Aktivierungscode, mit dem Sie das Programm freischalten
kénnen.

Solange der ScanMaster noch nicht freigeschaltet wurde, erscheint beim
Programmstart eine Registrierungsaufforderung.

Informationen zur Produktaktivierung

Die Registrierung ist mittels eines Hardwarecodes an den PC gebunden, auf dem der
ScanMaster installiert ist. Der Aktivierungscode, den Sie zur Freischaltung des
ScanMasters bei der Registrierung von lhrem Handler erhalten, kann also nur auf
dem PC verwendet werden, auf dem Sie die Registrierung durchfihren. Wenn Sie
den ScanMaster auf einem anderen PC installieren mochten oder wenn Sie eine
Neuinstallation durchfihren, nachdem Sie die Hardware-Konfiguration lhres PC
geandert haben, missen Sie das Programm erneut registrieren.

HINWEIS

Der Hardwarecode wird ausschlief3lich dazu verwendet, den fur lhren PC gultigen
Aktivierungscode zu generieren.

Software und insbesondere personliche Daten auf dem PC flieBen nicht in den
Hardwarecode ein. Es werden lediglich allgemeine Hardwarekomponenten
(Hauptplatine, Prozessor etc.) fur die Generierung des Codes herangezogen.

Der Hardwarecode kann nicht wieder entschltisselt werden. Es ist also nicht mdglich,
aus einem Hardwarecode Ruckschlisse zu ziehen, welche Komponenten in einem PC
eingebaut sind.

Produktaktivierung ScanMaster-ELM OEM

Die Produktaktivierung von ScanMaster-ELM OEM erfolgt anders. Die dazu
erforderlichen Informationen werden Ihnen bei Erhalt der OEM Version mitgeteilt.

www.wgsoft.de
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Registrierung ScanMaster-ELM

Nach der erfolgreichen Installation von ScanMaster-ELM erscheint das Fenster unten.
Das gilt nicht fur die OEM Version, dessen Registrierung auf der OEM-CD erklart ist.

ScanMaster-ELM

Please enter your full user name and company then
press the [continue ==] button,

Marne: Mladimir Gurskij

Compary: WESoft. de|

’ Cancel ] ’ Continue =3

Jetzt mussen Sie Ihren Namen und optional den Namen lhrer Firma eingeben, auf
die Sie das Programm registrieren mochten.

Klicken Sie dann "Continue>>>"

Es erscheint folgendes Fenster.

ScanMaster-ELM

Thank ywau Far purchasing ScanMaster-ELM, To skart please request waur

Feqistration Key, _: Hﬂ%

Install Code: |EFAES NS

To register now
® Please enter your registration keys, then press the [Register] button

| [ Load From File ]

[ Register ]

Cancel

Teilen Sie den ,lInstall Code“ Ihrem Handler mit, und Sie erhalten von ihm einen
Freischalt-Key, den Sie in diesem Fenster eingeben. Klicken Sie anschlieBend auf
~Register”, um die Aktivierung abzuschlieRen.

Haben Sie die Prozedur richtig durchgefuhrt, sehen Sie das Bestatigungsfenster.
Gratulation! Sie haben jetzt die ScanMaster Software installiert und registriert.
Klicken Sie nun "OK" und Sie sind fertig.

www.wgsoft.de
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Einstellungen

Bevor Sie anfangen, mit dem Programm zu arbeiten, wird empfohlen, die wichtigsten
Einstellungen vorzunehmen. Offnen Sie dazu den entsprechenden Unterpunkt im
MenU Einstellungen oder Kklicken Sie auf das entsprechende Symbol in der
Symbolleiste darunter.

= S¢anaster-ELM

Dated  Enatelungen Took  Hifs
/e diEm@e B Fmid LU

) yagbedsr | [H] Echizemdsren | (5 Echireidaten srzeh
S stot | § FabezeugDaten | B Systemztatus | () Fehier

Zunachst mul3 die Verbindung zum Interface (die elektronische Briicke zwischen
Fahrzeug und Computer) mit dem Punkt Kommunikation konfiguriert werden.

Kommunikation

x
Keoonarursbiation | Proboked | Sprache | Abgsmen | FIDs | Gaafk | k4] ¢
Irbeiface Typ
ISenal IRSZ32 oder Yahual COM Por Treher =

I :im'l
Etlnetooth® (b Micicaoft, BleeS ol Toshiba und WidComen Tieibe)
WLAMN

Bavadiake fo o ELMZ7 52 v1.2)
[ 5 32 400 bos factony seting) |

0K fbbeachen

Stellen Sie hier als erstes den Typ lhres Interfaces ein. Sie kénnen wahlen zwischen

— Serial (serielles Interface mit seriellem Anschlul3kabel zum Computer mit 9-
poligem Stecker, Interface-Typ ElImCan-Seriell)

— USB (USB Interface mit USB-AnschluBkabel zum Computer, das Interface muf3
einen FTDI Chip haben wie das EImCan-USB Interface)

— Bluetooth® (kabelloser AnschluB zum Computer, das Interface wird drahtlos
Uber Bluetooth® Funk mit dem Computer verbunden, der Computer hat
entweder eingebautes Bluetooth® oder einen USB Bluetooth® Dongle mit einer

www.wgsoft.de
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Bluetooth® Software von Microsoft, Blue Soleil, Toshiba oder Widcomm,

Interface-Typ EImCan-BT)

— WLAN (kabelloser AnschluR zum Computer, das Interface wird drahtlos tber
WLAN Funk mit dem Computer verbunden, der Computer hat eingebautes

WLAN, Interface-Typ EImCan-WLAN)

Bei den obigen AnschluBarten USB, Bluetooth® und WLAN erfolgt eine direkte
Verbindung Uber das entsprechende Medium. Es ist ebenfalls moglich, bei diesen
Medien eine Verbindung tber einen virtuellen COM-Port einzurichten.

Wurde Serial gewahlt, kann (siehe Bild unten) die zutreffende COM-Port Nummer des
Interface-Anschlusses entweder manuell eingestellt werden (falls bekannt,
physikalischem 9-poligem Stecker meist Port 1, bei virtuellen Ports eine Nummer
gleich groRer 4) oder automatisch von ScanMaster-ELM gesucht werden. Die

Baudrate sollte zunachst auf 38.400 bps bleiben.

Nach Bestatigung mit ,,OK* kann das serielle Interface nun verwendet werden.

Einstelngen x|

Komemunkation | Protokol | Sprache | Adgemen | FIDs | Geati: | Skt ] ¥ ]
Irdeiiace Tup
[ 5ot (15232 odes Vit COM Peet Tresbe) =]
Posl
™ Maneade Endebung

]’ (= Automatische Erkennung
Biauckals fnur fle ELME2T 3= 1.2)
| o 3E.400 bps [Fachoty pelling] j

0k | Abeechen |

Beim USB Interface wird als Interface Typ USB gewahlt:

Einstellungen x|

Komimursksion | Protokol | Sprache | Algemen | FiDs | Geof: | Sk4 ]+
Inbesface Typ
[USE [Haur FTOI TFredbed) =

FTO0 D2 DL Wergaon:. 20115
Vaifiighas FT0H Gerble

Seschraibung | chip [ Tresboer version

www.wgsoft.de
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Klicken Sie auf ,Test, um das USB Interface zu finden und zu testen. Ist der Test
erfolgreich, dann erscheinen die Meldung und die Daten im Fenster wie in den
Bildern unten:

k| ciostelungen x|
Kommurdkation | Protokod | Spische | Algemein | Filis | Graik | sk 4 ] Kemmuridation | Protokol | Sprache | Algermein | PID: | Graik | 5h4]*
Irkenface Typ Irkerface Typ
[use v T — | = || | [use pueFroreben E
Fioipz e . FTOIDSHDLL Versiore 310115
Vi “y Test erfolgraich. FLM Interface gefunden. Ve FTDI Gonste
Basches n | Bescheebung [ichio | Trotoer Version |
FT232 |I| FT232A USE L&RT ELM327 w132 20408

ok | atbrechen | ok | Abbrechen |

Nach Bestatigung mit ,,OK* kann das USB Interface nun verwendet werden.

Haben Sie ein Bluetooth® Interface, dann wéhlen Sie als Interface Typ Bluetooth®,
nachdem die Bluetooth® Software auf dem Computer installiert ist. Bitte lesen Sie
dazu erforderlichenfalls die Dokumentation zu Ihrem Bluetooth®-Stack oder auch den
Anhang uber Bluetooth® im EImCan Hardware-Manual:

Enstelongen il cinstelungen x]
Keeminuakstion | Protokol | Sprache | ABgerein | PIDs | Grafi | Skt ] Kommunkation | Protokod | Sprache | Aligemen | FiDs | Grafik | sk 2| #]
Inkerface Typ Inbaface Type
| Bhaetooth® [Hu Micosoit, BRieSoled, Tochiba und WidComm Treber) 7| | B3unT ooth® Micioso. BhmSoled. Toshiba, WidComm Diivers ooy =l
Bhustooth® Empliinger BhaeT oolt® Rladi:
richt yesfiighar Tohiba
T | Gertesuchen | Tew | EEEETE SeachDevices | Test |

0k | Abbeechen | ok | Abbrechen |

Im obigen Bild links ist kein Bluetooth® Empfanger verfugbar, im Bild rechts der
Toshiba Stack. Klicken Sie bei vorhandenem Bluetooth® Stack auf ,Gerédte suchen
(Search Devices)“, wenn das Bluetooth® OBD-2 Interface mit Spannung versorgt ist,
die normalerweise vom Fahrzeug-Diagnosestecker kommt, das Bluetooth® Interface
also am Fahrzeug angeschlossen ist. Ist das Interface abgeschaltet, also

www.wgsoft.de
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spannungslos, kann es nicht gefunden werden. Starten Sie die Suche mit ,OK* im
erscheinenden Fenster:

Enstetiungen x|
Kommurkaton | Protokel | Serache | Aligemen | FIDs | Grai | 56.4] %)
Inbface Trpe
ﬁmTI:-:-lh'@'IHi::moﬁ. EihaSiobeal, T oehiben, ‘widCommm Durvers ondy] :I Bluetooth Manager - Blustooth-Sichereit =
EhueT ootk R adi

et _ huetcoth-Schiesl (PIN): [

= Jisil : Falis dss Feld lser wird I
[ 06EE OO ERED]  ElCan8T -&’% (Fals das blsibt, wird che Standard-PIN verwendst.)

Gerst ardordem
Blustooth-Geriteadresse! O0-06:66:00:EE: 8D
Blustooth-Ger Stansma: ElmCan-8T

| Seanch Davices Test | oF atbrachar

ok | Abbiechen |

Nach gefundenem Bluetooth® Interface und Klick auf , Test“ wird dazu aufgefordert,
den Bluetooth® Schliissel einzugeben (siehe oben rechts).

x x
\i) Connected with: {00:06:66:00:E6:80) \i) Test Ok! ELM Device found,

Die Gerate-Adresse des Bluetooth Interfaces wird angezeigt, das Interface kann jetzt
verwendet werden. Ubernehmen Sie die Einstellung mit ,,OK*.

Haben Sie ein EImCan WLAN Interface, wahlen Sie als Interface Typ WLAN. Der noch
in ScanMaster-ELM Version 1.9 erforderliche WLAN Treiber HW-VSP ist nicht mehr
notig. Bei Anwahl Interface Typ WLAN sind die Standard IP Adresse und Port
Nummer fir den Ad-Hoc Modus bereits voreingestellt (siehe Bild unten). Betreiben
Sie das WLAN Interface im Infrastruktur Modus, stellen Sie die Adressen
entsprechend lhrer Netzwerk Konfiguration ein.

www.wgsoft.de
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x|
Koemamirikiation | Protoked | Sprache | Allgemein | PiDs | Grati | sk »
Irkerface Typ
[wisn =
IF Adiecse
[13z 188074 [:3
Port
2 =
[ 0k || Abbechen

Hinweis: Werden diese Einstellungen oben nicht oder nicht richtig durchgefihrt,
kann von der Software keine Verbindung zum Interface aufgebaut werden und Sie
erhalten im Start-Bildschirm die Meldung Interface nicht gefunden.

Protokoll

Wahlen Sie hier das Diagnoseprotokoll, das von lhrem Fahrzeug unterstitzt wird.
Falls Sie das Protokoll nicht kennen oder in einer Werkstatt mit unterschiedlichen
Fahrzeugen arbeiten, wahlen Sie ,,0 — Automatic”. In diesem Fall sucht das Interface
automatisch nach einem passenden Protokoll. Sonst wird empfohlen, das
Kommunikationsprotokoll manuell zu setzen. Dies verkurzt den Verbindungsaufbau,
da die Protokollsuche entfallt.

x|
Kommurdation  Pretokell | Sprache | Aligemen | FIDs | Grafik | 554 * |
Frotokol
[jﬂ-.qm.c |

A1 - SAE J1850 PuM (41,6 Khaud)

2 - SAE NESOVPW 104 Kbaud)

~F 3150 412 (5 baud ini, 10.4 Kbaud)

5 4150142308 KwP (5 baud e, 1004 Kbaud)
5150 142304 KWP [fast ind, 10.4 Ehaud)
B+ 150 157554 CAN (11 bat [0, 500 Khbaud]
A7 150 15765-4 CAN (23 bt 10. 500 Kbauwd) ¥

o Abbwechen |

Sprache/Mal3system

Wahlen Sie hier die gewiinschte Sprache fur die Programmoberflache. Damit diese
Einstellung wirksam wird, muss das Programm neu gestartet werden.

www.wgsoft.de
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Enstetungen x|
Kommirdkstion | Prolokoll | Sprachs !m-_-mh| PiDs | etk | skAl*
Ll Speachs

[ 5 =|
: M s gpstam
|EIHE||:EH _:J
[ ok Aboschen

Malsystem

Es ist mdglich, wahlweise mit einem metrischen oder englischen MaRsystem zu
arbeiten. Das gewitlnschte System wahlen Sie in der Auswahlbox ebenfalls unter
~Einstellungen/Sprache®.

Allgemein

Unter ,Einstellungen/Allgemein® kdnnen eingestellt werden:

Einsteungen x|
Kommurskstion | Protokol| Sprsche Aligemein | FiDs | Giofk | 56 2]+
~Speicken been Beenden

[ Fenstesgrifle
[~ Fansteapation

[~ Maamizieren beim Start

[ Facermmund;stion Datalogging

[0k || Abbeechen

Speichern beim Beenden

Aktivieren Sie "FenstergrofRe" und/oder "Fensterposition”, wenn Sie mdchten, dass
diese Einstellungen des Programmfensters gespeichert werden. In diesem Fall wird
das Programm beim Starten immer die bei der letzten Verwendung eingestellte
Grolke und Position auf dem Bildschirm annehmen. Ansonsten aktivieren Sie
»,Maximieren beim Start”, um genau das zu erreichen.
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Kommunikation Datalogging

Aktivieren Sie das Kastchen, wenn Sie dazu aufgefordert wurden, dem Support eine
Logdatei zu schicken. Die Logdatei wird unter dem Namen LogFile.txt normalerweise
unter ,C:\Dokumente und Einstellungen\<lhr Windows - Anwendername>
\Anwendungsdaten\ScanMaster-ELM bzw. OEM*“ abgespeichert und ist eine Textdatei
mit Hinweisen fur den Support fur den Fall, dal} Probleme aufgetreten sind.

Da die Daten neuer Sitzungen laufend angehangt werden, aktivieren Sie die Funktion
nicht unnotig, um die Datei nicht zu grol3 werden zu lassen. Mit dem Mentpunkt
»Hilfe/Logdatei 6ffnen” kdnnen Sie diese Datei ansehen oder weiter bearbeiten.

PIDs
Einstelongen x|
Feoenrundalion | Prolokol | Sprachs | Algemsin FiDs IGralkl“ik“l"
FID Frioritk

Hoch Mitel Hidhig

= F & [0 3

Abbiechen |

Hier kann die Sensor-Abtastrate fur die 3 Stufen (Hoch, Mittel und Niedrig)
eingestellt werden. Der Wert 10 bei der niedrigen Prioritdt bewirkt z.B., dass alle
Sensoren mit Prioritatseinstellung ,Niedrig“ nur bei jedem 10. Durchgang abgefragt
werden. Das ist bei Sensoren sinnvoll wie z.B. Kihlwassertemperatursensor, da der
Wert des Sensors sich sehr langsam andert und nicht bei jedem Durchgang
abgefragt werden muss. Hier werden also die globalen Werte fur die Prioritat
festgelegt. Im Bildschirm PID Konfiguration konnen Sie jeder PID eine hier
festgelegte Prioritatsstufe individuell zuweisen.
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Grafik

feinstelongen x|
Kmﬂaﬁm]ﬁdukﬂ|5prm|m|ﬁm Er&k'ski[t
#inzahd der Grabken beim Sla

i[_tm_ﬂ Abbrechen

Hier stellen Sie die Standardeinstellungen von Grafiken ein. Die Anzahl der Grafiken
kann im Screen ,Echtzeitdaten grafisch” jederzeit geandert werden. Linienbreite und
Hintergrundfarbe der Grafik stellen Sie nach Ihren Winschen ein.

Skins

Eine weitere Neuigkeit ab Version 1.3 ist die Verwendung von Skins zur individuellen
Anpassung des Erscheinungsbildes der Software ScanMaster-ELM. Diese Einstellung

kann aufRer mit dem Einstellungen-Ment auch mit dem eingekreisten Symbol unten
erreicht werden:

+* ScanMaster-ELM

€} Testergebrisse | |5 Echtzeitdaten

i | & Echezeitdaten =
‘ @ Start |_ £ Fahrzeug Daten _'_ @ System Ske
fEnstelongen x|
Protokol | Sprache | Algemein| PID: | Grafk [SHine | Bonutosds 4
Sleim N arns Farbion
e |
(5.8 Abbrechen
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Das aus der Liste ausgewahlte Skin wird tibernommen und seine Farben kdnnen mit
dem Schieberegler verandert werden.

Benutzerdaten
Einsteflngen |
Spuacha | Abgsmein | FID: | Gisfik | Skine  Berutzecdaten | o] »|
Hame
[CarCode Musdes
Ackezse
I
I
|
T elefon Fa
| |
Emad Intemet
I |

ok | Abbrachen

Tragen Sie hier Ihre eigenen Daten ein. Diese Daten werden auf dem
Diagnosebericht erscheinen.

Damit sind die Einstellungen erklart.

Start Form

Dies ist die Start-Maske. Sie hat einen "Verbinden" und "Trennen" Button. Der
"Verbinden" Button startet die Kommunikation mit dem Fahrzeug und der "Trennen"
Button unterbricht sie. Im Log-Fenster wird Gber den Verbindungsaufbau berichtet.

Nur fur einige altere Fahrzeuge der Hersteller Alfa Romeo, Fiat und Opel, die zwar
Uber einen OBD-2 Stecker aber kein OBD-2 fahiges Steuergerat verfugen (Baujahre
1996 bis 2001, einige spezielle Opel Funktionen auch bei Baujahren bis 2004) muf3
die Verbindung uber die entsprechenden Buttons erfolgen. Alle Fahrzeuge mit dem
Standard OBD-2 verbinden hingegen mit dem ,Verbinden* Button.

Je nach AnschluB-Typ des Interfaces und dem gefundenen Ubertragungsprotokoll
des Fahrzeugs kdnnen die Meldungen im Log-Fenster unterschiedliche Informationen
zeigen. Einige Beispiele in den folgenden Bildern:

Hier oben ein erfolgreicher Verbindungsaufbau mit einem USB Interface zu einem
Fahrzeug mit 1SO 9141-2 Protokoll.
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+# ScanMasber-ELM

‘Dtel Enstellungen  Tooks  Hife:

|Je=m@e @ wmi| vE

) orelgheder | [ Echtzebdaten | [T Echizeidaten enzeln | [E Echtzshdaten grafisch | |57 PID Eorfiguration | G Lelstung
S st | | FabezeugDsten | S Systemsistus | () Fehercodes | % Fresze Frames | () Labdasonden | £} Testergebrisse

Log |
o [20:2026.609] ScanMaster-ELM w20 [
o [21:28: 26 625] Yerbindung getrennt |
o [21:26:26.625] Search For ELM chip based USB(FTON) interfaos [
& [21:28:26.655] FTOI Deviceds) found
o [21:26:28.671] ELM3Z7 Chip gufundsn
o [21:26:28.671] inkerface verbunden
i [21:26:28.718) Inberface Type: EmCan(bm)
i [21:26:208.718] Inberface Version: ELMI2T v1.38
i [21:28:28.790] Autshatharks Spanfung: 12,0V |
o [21:28:28.781] Komeundstionsprotokoll: Protokol rich bekannt :
o [20:28:28.781] Bitte warte auf Verbindung [
i [z5:2e:33.828] ECU gefunden: $10 - Motor
o [20:26:33.875) ECU verbunden —-> AUTO, 150 9141-2

pectigen | Trenen | ar || ope

|Post:  FIDI B |Iterface: B3 [ECL: EXD | s st de

= Srantaster-ELM 5 .-.lﬂ'ﬁl
Dated  Emstelungen  Took  Hife

YedimnBe B Smi V@

% seetgheder | () Echizordsten | [ Echizetdsten srzsn | [ Echzerdsten grafisch | ) PID Eorfiguration | S Lesturg
@M|imm|ﬂmmlﬂmleml.ﬂmiﬂnﬂm

| - Log
| w® [21:43:47.921 ] Scanilaster-ELM vZ.0
" [21:43:47.937] Yerbirdung getrennt
o [21:43:47.937] Search For ELM chip based BlueTookh inberface
&F [21:43:52.890] Verbindung sufgebat
o [21:43:83.921] ELM327 Chip gefunden
o [21:43:53.937] bnberface verbunden
§ [21:43:54.031] Enbesf ace Type: ErnCandtm)
T [21:43:54.031 ] ntesface Yorsion: ELM3Z7 v1.38
i [21:43:54.078] Avtobalierie Spanoung: §1.59
W [21:43:54.171 ] Komemundkationsprotolol: Protokol nicht bekarrt
T [21:43:54.171] Brbe wats s Verbindung
f [21:43:55.296] ECU gefunden: $10 - Motor
& [21:43:55.345] EOU verbundan -- > AUTE, 150 9141-2

Verinrrdan I Trernan I Affa I il I

|Port: - B |Irterface; B ECU: B | | weww wisolt.de

Das gleiche Fahrzeug bei der Verbindung unter Verwendung eines Bluetooth
Interfaces.
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& ScantMaster-ELM Py [=] JE |

Datel  Eirstellungen  Tools - Hife

[ JeEmBs B Smi| U@
o Stebglieder | (B Echtzerdaten | [T Echizeitdsten eizein | [0 Echizedsten grafisch | ) PID Konfigurstion | <G Leistung
[Fozat || § PotezsugDaton | | System Stotus | £) Fetdorcodes | ) Freozn Frames | i Lombdasonden | €5 Testorpebirisse

Lag

o [21:13:52, 093] Scanblaster-ELM v2.0

o [21:13:52.106] Yerbindung getrennt:

o [21:13:52.125] Search For ELM chip based WLAN inkerface
o [21:13:52.234] 192.168.0,74:23 - Yerbindung aufgebaut
W [21:13:53, 3431 ELM327 Chip gefundan

o [21:13:53.343) Inberface verbunden

i [21:13:53.406] Irteaface Type: EknCanitm)

§ [21:13:53.406] Inbedace Version: ELMI2T ¥1 .38

§ [21:13:5%.421]) Autobstteris Spanrung: 12,07

o [21:1353.437] Kommuniationsprotokol; Probokoll nicht bekannt
= (2101353 453) Bikte weete auf Verbindung

§ [21:13:56.500] ECU gefurden: $10 - Mobor

oF [21:13:58.515] ECQU verbunden - AUTO, 150 9141-2

Wiy | Trennen I Al | I

[Peet:  WLAM B3 Interface: £ [EU: £33 | | i wgsoft.de
uUnd hier die gleiche Verbindung tber ein WLAN Interface.

Datei | EinsteBungen, Tooks Hife

lyenaEmBs kD m il ——

(L stedgeder | (M chizerdaten | [E Echizsitdst Plesse select £CU
Mlil&mbﬂn]ﬂmm| ECU | Description

iﬁim CAN-ID ECL) #3

" [13:20:55.625] ScanMaster-ELM v2.0
¥ [13:21:55.640] Yerbindung getrennt
o [13:21:59.656] Search for ELG chip based BueTool
o [13:22:05. 296] Verbindung aufgebant
o [13:22:06.562] ELM227 Chip gefunden
" [13:22:06.578] Interface verbundsn
T [13:22:06,765] Interface Typ: ElmCantm) e I
i [13:22:06.781] Irteeface Yersion: ELM3ZT vi.3a
I [£3:22:06.675) Autohstters Spanrunsg: 13,8V
" [13:22:07.046) Kommunikationsprotokoll: Probokol necht bekannt
= [13:22:07.062] Bkte warbe auf Verbirdung
§ [13:22:07.781] ECU gefurdan: $7EA - CAN-ID ECL £3
i [13:22:07.796) ECU gefurden: $7E8 - CAN-TD ECLI £1
o [13:22:07 530] ECU verbunden --> BUTC, 150 157654 (CAN 11500)

ierhiioen I Trennen | fila I e I

[Pat: | !IIMM = e =3 | | v gsoit.de

Werden im Fahrzeug mehr als ein Steuergerat gefunden, zu dem verbunden werden
kann, dann erscheint ein Fenster mit der Aufforderung, das gewiinschte Steuergerat
zur Diagnose auszuwahlen (Bild oben). Beginnen Sie die Diagnose immer mit dem
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Steuergerat mit der niedrigsten Nummer, das ist in der Regel das Motorsteuergeréat.
Die gebrauchliche Abkurzung fur Steuergerat ist ECU (Electronic Control Unit).

Ab Version 1.4 kann mit ScanMaster-ELM auch zu Fahrzeugen einiger Hersteller ohne
den OBD-2 Standard verbunden werden. Solche alteren Fahrzeuge haben zwar den
genormten 16-poligen Stecker, aber noch keine OBD-2 fahigen Steuergerate. Wahlen
Sie zum Verbinden den Alfa oder Opel Button rechts unten:

\.'erhmden E— | alFa Opel |

|F‘u:|rt: CoM1 B |Interface; N |ECU: -l'u'IN: www.wgsoft.de

Das dann erscheinende neue Fenster hat jeweils einen Button ,Unterstutzte
Steuergerate”, der die Seite mit den in diesem Modus unterstitzten Steuergeraten
anzeigt. Beachten Sie, dal} diese Steuergeréate nicht OBD-2 fahig sind und daher
auch nicht den OBD-2 Funktionsumfang bieten kdnnen. Zum Verbinden mit diesen
Nicht-OBD2 Steuergeraten drticken Sie in dem neuen Fenster ,,Opel/Vauxhall“ bzw.
LAlfa“ auf den ,,Verbinden* Button.

Fahrzeug Daten

| Scontster-ELM =10] x|

e dEm@e & Smi | Ul
. steliheder | (W] Echizerdaten | 13 Echiositdsten srzein | [ Echizokdatengrafiseh | 2] PIDKenfiguration | G Letstung
Gymar 1 Fawzugbaten | @ system 2abus | [} Feblercodes | ! Freeze Frames | (3 Lanbdasonden | £} Testergabrisss

Fahrzewq Informationen (Mode 03) |

Fahrzeug [dentifikations Murnmer (VIN)

i Fabrzeug befest kerm Daben
Ealibrier-Identifizierung (CALTD)

i smmmoooooooo

I ssHInwOoOOoOooOo0
Ealibrier-Yerifizierungsnummern (C¥N)

I ssaiFoa3

i DE1z6F4E
Systemleistungs-Uberwachungen (IPT)

i Fahezeug befert keine Daten
Steuergerdt Mame

i Fahrzeug befert keine Daten

[ Par: - 2 | nterface: =20 lECU: 3| [ vivrwwgsoltde

In diesem Fenster konnen Sie alle fahrzeugspezifischen Informationen sehen. (VIN,
CALID, CVN, IPT), soweit sie vom Fahrzeug unterstiutzt werden.
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System Status

+ ScanMaster-ELM =101 |

Datei  Enstedungen Iml_s Hiife
e AEmDE B WM VE

(% steigeder | (B Echtzendaten | [ Echizeitdsten srzein | [T Echtzetdaten grafisch | (5] PID koefigueation | G Lesstury |
P st | Fatwzeug Daten .d]ivﬂmmln‘:mﬁml i Fre-a'mﬁ'ml £ Lambdasonden | £F Testergebrusse |

System Status (Mode 01)
OBD Stakus -
§ OFD Ststus ECED
Fehlercodes
£ ML Status Furs
& DT Arzahl ]
Stédndip lberwachte Komponenten
B aussstzeredennung o Urkerstitat " abgeschiossan
% Ercpetzoystem ¥ Urkesstiieat »F abgeschiossen
8 Ubrige Komponerien ¥ Urterstiet w" Abgeschiossen
richt standig dberwachte Komponenten
b Kaksheesher & Lirbarshiast ¥ rache sbgeschizcen |
MIL Erkannte Steuergeribe
.
Bereitschalt zur Abgasuntersuchung
Digses Fahrdesg Bt our ﬁb-gad-l.rtﬂ-mcl'ﬁr-g richt bearedt
_ e |
Port: -3 :lhtu#a-::: = e B . e ——

Die allgemeinen Informationen tber MIL Status, Anzahl der gespeicherten DTCs und
die Readiness Tests fur alle verfiugbaren ECUs werden in dieser Maske angezeigt.

Je nach Fahrzeug-Modell bzw. Ausristung werden mehr oder weniger Uberwachte
Komponenten unterstitzt. Diese Selbstiberwachung von Komponenten muf3 (positiv)
beendet sein, wenn das Fahrzeug in einem einwandfreien Zustand ist. Nicht
beendete Uberwachungen deuten auf eine kiirzlich durchgefiihrte Fehlercode-
Loschung oder auf Systemfehler hin. Das Fahrzeug ist dann ebenso zur AU nicht
bereit wie auch bei anstehender MIL bei laufendem Motor oder vorhandenen
Fehlercodes. Fragen Sie den Zustand nach den nachsten Fahrzyklen nochmals ab
oder reparieren Sie gegebenenfalls den Fehler.
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Fehlercodes
~iol |

Datei  Einstelungen  Took  Hife
JenEORs B 7miluR

4 swigeder | W) Echizetdsten | [ Echtzerdaten eincel | [T Echtzstdsten grafisch | [ PID Korfiguration | G Leistung
P start | & FatezsugDoten | B Systemstaus b Fehiercodes I L Freems Frames | & Lmbd-u-uncbnl £} Testergebrisse

Diagnose Fehlercodes (Mode D3, 07, 0A)

Beschroung |
= Gespeicherte Diasgnose Fehlercodes (DTC) (Mode 03)

a?dl Kere Fehlercodes
= Sporadische Diagnose Fehlercodes (DTC) (Mode 0T)

B Keine Fehlercodes
= Permanent Diagnostic Trouble Codes (DTC) (Mode 0A)

g Keire Fehlercodes

Lesen | Lischen | Pershelier |G|:rr:nc ﬂ

:Pc:t: - 0 | Irweeface: El-:cu Ea wwwwgsolt.de

Diese Maske zeigt die gespeicherten (Mode $03), die sporadischen (Mode $07) und
die permanenten Fehlercodes (Mode $0A) nach dem neuesten Stand der SAE Norm
J1979 (englisch: Diagnostic Trouble Codes, DTCs). Zusatzlich haben Sie die
Mdglichkeit zum Loschen der DTCs mit dem Button "Ldschen”. Dricken Sie "Lesen",
um die Codes neu zu lesen. Es gibt zwei Kategorien von Fehlercodes: Generische und
Erweiterte. Generische Codes sind genormt und kénnen bei allen Fahrzeugherstellern
vorkommen. Erweiterte Codes sind nicht einmalig und kdnnen bei unterschiedlichen
Herstellern mehrmals vorkommen oder sogar beim selben Hersteller. Wahlen Sie den
"Hersteller" unten aus dem Klappmeni zur Anzeige der richtigen hersteller-
spezifischen Codes.

Sehen Sie im Werkstatt-Handbuch des Fahrzeugs nach, wenn der gefundene Code
keinen Sinn macht.

Bedenken Sie:

e Visuelle Inspektionen sind wichtig!

e Probleme mit Kabeln und Steckern sind besonders haufig fur intermittierende
Fehler.

e Mechanische Probleme (Vakuum Lecks, lose oder wackelige Verbindungen
etc.) konnen einen Sensor nach aufen gut aber zum Computer schlecht
erscheinen lassen.
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e Falsche Informationen von einem Sensor verursachen Steuerungsfehler des
Computers zum Motor. Ein fehlerhafter Motor kann sogar einen guten Sensor
vom Computer als defekt melden lassen!

Gespeicherte Diagnose Fehlercodes

Dies sind die Diagnostik Fehlercodes (DTC), die in der ECU gespeichert sind.
Zusatzlich wird die Beschreibung des Codes und die ECU Nummer und Bezeichnung,
von der er stammt, angezeigt.

Sporadische Diagnose Fehlercodes

Der sporadische Diagnose Fehlercodes Service ermdglicht IThnen die Uberwachung
der abgasrelevanten Komponenten und der kontinuierlich Gberwachten Systeme.
Dieser Service berichtet Uber die Fehler, die wahrend eines Fahrzyklus aufgetreten
sind, aber nicht ausreichend waren, um einen DTC abzuspeichern.

2101

Dabed  Einstolungen Tools Hife
JelEmPS B om0 U

() stebghoder | (Bl Echizetdaten | [ Echtzetdaten eizen | [ Echtzetdoten grafisch | 3] PID Konfiguration | <3 Leistung |
Z st | 1 FabvzougDaten | ) Systemstatus b Fehlercodes | 1 Freece Frames | 0 Lambdssonden | 3 Testergebrisse |

| Diagnose Fehlercodes (Mode 03, 07, DA)
| = Gespepcherte Diagnose Fehlercodes (DTC) (Mode 03)
: B wmirse Fehlsnoodes
| = Sporadische Diagnose Fellercodes (DTC) (Mode 07)
= J4 PO403 - Abgas-RickfGhr-System (EGR) Schaltkreis Fehilunktion
i Fatwzeughersich: Powertrain ()
i EBeesich des Fahrzeuges: Emission Hifskontrolen
§ Controled by: IS0SAE bestimmter Code (Care BTC)
i Steuergerst: §10 - Motor
= 44 PO113 - Einlaf Lufttemperatur Schaltkrels zu hoher Bingang
i Fewosughersich: Powertrain (B}
i Eereich des Fahrzeuges: Kraftstoff und Luft Dosiernng
i Controled by: 150)SAE bestimmiber Code (Core DTC)
T Sreusroarst: $10 - Mobor
= 44 POL21 - Drosselklapp.-/Ansaugsp.-Pos.-Sensor /-Schalt. A Schaltkreis Ber.-/Betr.-Problem
i Fahrzeughersich: Powertrain ()
i Eewsich des Fahrzewges: Erafttolf und Luft Dosierung
§ Controled by: IS0/SAE bestimmber Code (Care BTC)
f Sreuergerst: §10 - Motor

[»

= L1 POI23 - Drosselklapp.- /Ansaugsp.-Pos.-Sensor/-Schalt, A Schaltkreis zu hoher Eingang 'ﬂ
Lesen ! Leschen Harstelar |Genen: =1
Port: - E.fmfm: E :ECI.!: ﬁ-' | nmglul-t._dc

Loschen Diagnoseinformationen

Der ,Loschen” Service l0scht alle DTCs aus der Fehlerspeicher. Die Funktion entfernt
zusatzlich auch die anderen Diagnostik Informationen, die in der ECU gespeichert
sind.

Das beinhaltet:
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e Anzahl der Diagnose-Fehlercodes
Diagnose-Fehlercodes

Fehlercodes fir Freeze Frame Daten

Freeze Frame Daten

Lambdasonden Testdaten

Status der System-Uberwachungstests
On-board Uberwachung Testergebnisse
Zurickgelegte Entfernung mit aktivierter MIL
Anzahl Warmlaufzyklen seit DTC-Léschung
Zuruckgelegte Entfernung seit DTC-L6schung
Motorlaufzeit (Minuten) mit aktivierter MIL
Zeit seit DTC-L6schung

sowie Korrekturdaten des Einspritzsystems

DTC Suche

Das Programm hat eine integrierte Datenbank mit Fehlercodes von verschiedenen
Herstellern.

Wenn Sie eine Textbeschreibung zu einem Code finden mdchten, klicken Sie auf das

= Symbol oder 6ffnen Sie das Meni ,,Tools/DTC Suche®. Es 6ffnet sich ein Fenster,
in dem Sie Ihren gesuchten Code eingeben kdnnen. Das Programm wird Ihnen alle
Beschreibungen von allen Hersteller, die in der Datenbank vorhanden sind, anzeigen.

x|

Pi6t] Josuwhen | Qb onioesuche |

Plé4l  Foed Fuel Pumg Prisnary Cinguit

PlE4l  GM AT Rsday Conbrod Cirowt (1998 3,11 & 3.6L)

PlEdl oM Fan Control Relday 1 Contriol Cirout (5.7 VINS P & 5)

PlEdl GM MEL Control Cinousk (Excepk 5.7L WiNs P 25 8 1998 3. 0L & 3.60)

PleAl  Jeguar Fuel Pump Primary Cingult

PlE41  Mercedes ECM™

PlE4l  Peugsol|CRroen Fuel puenp Prienary circuit Falurs, Or SEDE01 Piezo-sdectric inpector. ..

Plé4l  Sabumn Cruise Chubch Ciroult Fault Low Fusd Ciroult Faukt {1597-93)

Pledl  Soturn Low Coplant fHoLTATF Tempersture Lamp Crouk Fauk

PlG4l  Satumn SERVICE Lamg Cirouit Fault

Pl641  Saburn Cound Drivs & Quibck. 5ok Detected A Fault

Plédl  Velkowagen Eitte Fehlerspeicher Kimakontr. suslesen,

PlEdl Wolkva Inkeviock, powerstage

[ Schiefen ]

DTC Database: 10261 Codes

Alternativ kdnnen Sie auch eine Online-Suche durchfiihren, wenn der Computer mit
dem Internet verbunden ist.
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DTC Aufbau

Ein DTC besteht aus 5 Stellen. Das folgende Diagramm demonstriert den Aufbau des
Codes. Diese Information erleichtert die Fehlersuche im Fahrzeug in Fallen, in denen
keine DTC Beschreibung zu finden ist.

X

X

X

X X

—|_—| Fault Code (00-297

1 - Fuel and Air Metering
2 - Fuel and Air Metering (Injector Circuit)

3 - Ignition Systems of Misfire
4 - Auxiliary Emission Controls

5 - %ehicle Speed Control and Idle Control System
G - Computer Output Circuit

7 - Transmission

2 - Transmission

0 - SAE 12012 Defined

1 - MFG Defined

B - Body
C - Chassis

P - Powertrain
L - Metwiork

www.wgsoft.de
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Freeze Frame

+ ScanMaster-ELM OEM

Datei  Einstellungen Datalogging  Tools 7
1 & ¥ i | o
L& JelEmEt BP v @
OBD-ITJEQBD
1':,:- Testergebnisse Echtzeitdaten Echtzeitdaten einzeln fild Echtzeitdaten grafisch ﬂ PID Konfiguration
1 Start I Fahrzeug Daten & syster Status &) Fehlercodes ) Freeze Frames £ Lambdasonden
Freeze Frame Daten {Mode 02)
PID Beschreibung Wert  Einheit
+ 02 Fehlercode POZ30 -
303 Kraftstoff-System 1/2 Status :
4" 04 Berechneter Lastwert 0 %
w05 Kihlwasserternperatur -40 °F
x 0f  Kurzzeit Einspritztrirmm Bank 1 - %
X 07  Langzeit Einspritztrimm Bank 1 =Gl
X 08 Kurzzeit Einspritzkrimm Bank 2 - %
x 09  Langzeit Einspritztrimmn Bank 2 - %
¥ on  kraftstoffdruck - psi
%" 0B Abscluter Lufedruck im Einlafkanal 75,3 psi
%’ 0 Motordrehzahl 0 rpm
%’ 0D Fahrzeuggeschwindigkeit 1 mph
Frame
o I[E} - OBD-II relevant
Port;  ComMl O3 Interface: OO ECU: O WIM: WWZZZZZKZ4x002465 www.wgsoft.de

Die Freeze Frame Maske zeigt eventuelle im Fahrzeug gespeicherte Freeze Frame
Daten. Die Einheit der Sensordaten (englisch oder metrisch) kann in der
Einstellungen-Maske geéndert werden (siehe Einstellungen-Maske). Bei Auftreten
eines Diagnose Fehlercodes, der zum Aufleuchten der Fehlerlampe (MIL) fihrt,
speichert der Fahrzeugcomputer die aktuellen Werte der Sensoren zu dem Zeitpunkt,
an dem der Fehler auftrat. Wenn ein Freeze Frame Datensatz existiert, wird er
angezeigt. Jedes Fahrzeug hat unterschiedliche Sensoren. Die Freeze Frame Maske
zeigt nur die vom jeweiligen Fahrzeug unterstitzten Sensordaten. Sind Kkeine
Informationen vom Fahrzeug zu erhalten, bleibt die Maske leer.

Frame Auswahl Box

Diese Box ermoglicht die Auswahl der Frame-Nummer. Der Frame 0 zeigt vom
Standard vorgeschriebene Daten. Alle anderen Frames (bis max 255) sind
herstellerspezifisch.
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Lambdasonden

e Sconmaster-8M
Dates  Einsbehmgen  Tooks Hife:
&

| ¥ A EEBA 8 Sl u@

(% stepghecer | | Echizodaten | [ Echtzstdsten ercen | [0l Echizekdaten grafisch | %) Piovonfiguration | <@ Lestung |

=101.%]

P aet | F rabwosugDaten | B System Ratus | [L Feblercodes | () Freese Frames £ Lambdasonden | €3 Testergebnisze |
Lambdasonden Testergebnisse (Mode D5)
= Bank 1 - Sensor 1 *
4 %81 - ManwFacturer Specific Yahees [ Links 128 w0 Fis] L
3 482 - MarwFacturer Speciic Vahees [ LUnks 92 %0 =5 ({3
£ %683 - Manufacthurer Specific Yahess [ Liniks &1 = 205 K]
£ %64 - Marwfacturer Specific Yahees [ Uinds 125 I 17% i
= Bank 1 - Sensor 2
i 401 - Ubergangegrarizs voen faltan 2uem msgaren CAmis, ., 0,575 V
B 402 - Ubergangsgreroe vom magersn zum fethen Gamis, .. 0,575 - ¥
.-ﬂ $07 - Mirimale Sehsorspanniang Fir die Teskdausr (bers. . 0,150 0,000 0LE7TS W lJ
Lambaasorsden Postionen | status |
o Bark 1 - Sensor 1 Vorhanden
= Bank 1 - Sensor 2 Yorhanden
== Bank ] - Sensor 3 Mechit worhanden
== fGard ] - Sensor 4 ikt vioehusrsde
== Bank 2 - Sandor 1 Tichit worharden
= Bank 2 - Sensor 2 Kicht warhanden
= Bank D - Sandor 3 Mkt worharden
== Bank 2 - Sensor 4 Michit worhanden
(=
Port: - B |Interface: B ECU: EE wwew mgsolt.de

Die Lambdasensoren Maske zeigt die Testergebnisse der Lambdasensoren des
Fahrzeugs. Diese hier angezeigten Ergebnisse wurden vom Fahrzeug On-Board
Computer (ECU) gemessen und nicht vom Scantool. Es sind keine Echtzeitdaten
sondern die Ergebnisse der ECU aus dessen letztem Test.

Nicht jedes Fahrzeug unterstitzt diese Daten. Gehen Sie gegebenenfalls zur Lasche
»lestergebnisse” (Mode 06) und lesen dort die Lambda-Werte (siehe Bild unten).

- 36 -
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T — gl

JeoliEm@E B/ 7wl uv@

T\ cusbgheder | (B Echtzesdaten | (3 Echtzendaten minzeln | [l Echtzetdaten grafisch | (&) PID Konfiguration | G Leistung |

ZFistart | § FabezougDaten | 5 SystemStatus | L) Foblercodes | Fresas Frames (S Lambdascnden | €3 Testergatrisss |
Lambdasonden Testergebnisse (Mode 05)
Infarmation x

i Moda 05 wird Bein CAN-BLIS nicht unberstitt.
L) Funitionsitst von Mode 05 st in biode 06 reaksiss.

Lambdasonden Pasitionen
s Bank | - Sapger |
offs Bank | - Sensar 2
we Bank | - Sencor 3
mw Eank | - Sarsor 4
sj= Bank 2 - Sensor |
ok Bank 2 - Sensor 2
== Bank Z - Sensor 3
== Bank 2 - Sensor 4

::Port: - BB | Iterface: BE |poU; B m.ugﬂ;;l:.'l'.d:

Testergebnisse

Dieser Dienst ermdglicht Zugriff auf die Resultate OBD uberwachter Tests der
spezifischen Komponenten und Systeme, die nicht kontinuierlich tberwacht sind.

Der Fahrzeughersteller ist verantwortlich fur die Zuordnung “Manufacturer Defined
Test IDs” zu den unterschiedlichen Tests von Uberwachten Systemen. Die letzten
Testergebnisse sollen aufbewahrt werden, sogar Uber mehrfache “Zindung Aus”
Zyklen, bis sie durch neue Testergebnisse ersetzt werden. Zusammen mit den
Testergebnissen werden auch die Minimal- und Maximal-Testgrenzen berichtet.

Falls OBD Tests noch nicht abgeschlossen sind, seit dem die Diagnosedaten geléscht
wurden oder die Fahrzeugbatterie abgeklemmt war, werden alle Werte auf O gesetzt.
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T Lol
Datel  Einstelungen  Took Hife
JeNEmEs 0 ml V@
) stedgieder | [H] Echizerdsten | [E Echtoetdsteneinaein | [E3 Echizekdaten orafisch | 3] PIO ¥onfiguration | < Leistung |
o sart | B FawzeugDaten | B SystemStotis | [L Feblercodss | ) FreezeFromes | ol Lombdasonden £ Testergsbnisse
Testergebnisse nicht kontinuierlicher Prifungen (Mode 0B) |
= Abgassensor berwachung Bank 1 - Sensor al
B8 TID $8€ - Herstederspeziischer Test-1D Barekh 0,759 0,29% 19,898 ¥ (=8
Lﬂ TID #31 - Hershelerspezifischer Test-1D Bereich 2,500 0,731 3580 mA 10,
= Abgassensor (berwachung Bank 1 - Sensor 2
8 TID 507 - Minimale Serworspanniung Fir dis Teskdmesr (.., 0,156 0, 00 0,214 ¥ H=
L TID $08 - Maximals Sensorspanning fir dis Testdser (.. 0,7a1 0,555 0,995 W LD,
B TID S5F - Hersbelerspecifischer Test-10 Bereich 0,425 [LHE 1] 2,398 - (AR
= Abgassensor [Ilgrn.ﬂ'l'n.l'lg Bank 2 - Sensor i
{3} TID $8E - HerstelerspecFiccher Tast-10 Bereich 0,757 0,299 19,598 ¥ G
B8 TID $91 - Herselerspezfizcher Test-1D Bereich 2,426 0,71 3590 mA K=}
= Abgassensor (lherwachung Bank 2 - Sensor 2
B TID 407 - Mindmale Sensorspannung for die Testdawer (... 0,136 0, 00 ozi4 ¥ 1,
B TID 402 - Mazdmals Sensorspareung Fir de Testdouer (... 0,800 0,585 0,995 v [R=8
Lﬁ TID $8F - Hershederspeeificcher Test-1D Bereich 0,254 0, DDk 2,588 = 1D,
= katalysator ilberwachung Bank 1
8 TID 449 - Herstellersperfischer Test-ID Baveich 0,261 0,257 Qo0d - i
= Katalysator (lserwachung Bank
8 TID 549 - Herstellarspesdiccher Test-ID Bereich 0,263 0,257 9,004 - e,
=1 Fehlziindung Monitor allg. Daten :j
[T
| part: - EA |iverfars: [0 Eo; B9 | wurw.wgsolt.de
Sensordaten

ScanMaster-ELM ermdglicht die Anzeige der Daten entweder im metrischen oder
englischen Malisystem. Das gewilnschte Malisystem kann unter dem Menupunkt

Einstellungen/Sprache eingestellt werden.

Echtzeitdaten — In diesem Fenster sieht man alle Daten, die vom Fahrzeug
unterstutzt oder vom Benutzer unter ,PID Konfiguration“ eingestellt sind. Zum Lesen
der Daten klicken Sie auf das Button ,Lesen®. Button ,,Stopp“ hélt das Auslesen der

Daten an.
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e sconraster- =io] |
Datel Enstelungen: Tools Hife
| YedEmBe B el J§
Fnotat | § FabezsugDaten | Bl SystemStatis | [4 Fefercodes | (1) Freece Frames | 09 Lambdasonden | £ Testerpebrisse
) Stobgheder [ Echizerdaten | G Echizetdsten ercein | [ Echtzokdotengrafisch | 3) PID Konfiguration | 5 Letstung
Echtzeitdaten (Mode 01) |
+" 03 - Einspritzsystem Stabus =
Emnspuikzeyshen 1 Geschlossene 5., - 1,00 180 2,00
Einspuitzeyshem 2 Geschlossene 5., - 1,00 160 2,
#m-mmmt &0 % i, 0 17,02 44 31
& 05 - Kihinihed Tarmper st 76 o 74,00 75,00 76,00
o 06 - Eurzzek Erupeitztrimm Bank 1 00 % -4,63 0,37 10,54
+" 07 - Langreit Einspritztrinm Bank | 23 % 2,34 2,54 2,54
" 08 - Burzzed Ervpitstrinem Bank 2 6 % 3,13 0,82 391
" 0% - Langzeit Einspritztrimm Bank 2 Il % 3,13 3,13 3,13
= & 0C - Motordrehzshl 1580 Ujmin 0,00 104,70 1523,25
« 0D - Pabezeuggeschvindighet 0 kb 0,00 0,00 4,00
" OF - Zuncwinked 14 * 5,00 10,5 14,00
o OF = Ansaughuft-Temperatur 1 "L 31,00 e ] 4,00
" 10 - Lufdurchiiub 10,32 ofs 0,50 7,41 10,59
o 11 - Absolute Drosselilappen-Position 176 % 14,12 16,57 17,65
o 15 Bark | - Sensor 2
Lambdaronds Ausgangsapanning 0,13 W 0,01 0,07 0,14
Kurzaed Erdpail Hrifim 99.F % a9, 21 99,21 b e |
¥ 19-Bak2 - Senser 2 =
Lesary I SI:W |
| Port; - Interface; B ECU: B | wewmgsolt.de

Oftmals wird von einzelnen Sensordaten eine hohere zeitliche Auflosung gewulnscht.
Deaktivieren Sie dann in der PID-Konfiguration die gerade nicht interessierenden
Sensoren. Die Daten der verbleibenden Sensoren werden dann schneller angezeigt,
da die Durchlaufe nun kurzer sind.
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Echtzeitdaten einzeln - In diesem Fenster ist es mdoglich, die Daten einzeln
darzustellen. Es kdnnen gleichzeitig 1 bis 4 Parameter angezeigt werden.
=T
it Bl N s B a !
| YedE@mB e B omi U@
oo mat | T FahvzeugDaten | [Hl Systemstatus | L Fetlercodes | o Fresee Frames | (3 Lembdasonden | (CF Testergebrisse
%) Stobgpeder | [H] Echizordsten  [E] Echiaskdsten eiweh | (] Echizstdaten grafisch | 2] 1D konfiguration | <5 Leistung
. [ - ¥uzzet Ensprtatrimm Bank | ] : |05 - Kurzzek Emspriztimm Bank 2 =]
0,0 % -0,8 %
AENNENRNENEEER ANNNNNENNNNEEN
[z - potarcrenzabl j foE - Zondwnkel =l
852 U/min 24 °
Ll  ENNENEEEERRENEEERREN
| s |
[Port: - O [Interfoce: B [ECU; | ' W wgsoft.de

Die anzuzeigenden Daten werden aus den verfuigbaren Parametern (PIDs) mit dem
jeweiligen Klappmenl ausgewahilt.
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Echtzeitdaten grafisch — In diesem Fenster kbnnen die Daten von Sensoren grafisch
dargestellt werden. 1 bis 12 Parameter konnen gleichzeitig dargestellt werden.

+ Scan™aster-ELM = =10] x|
Daked: Enstelungen  Tools  Hife

| YelEmBE G Jmld V@

Foman | i Fawzeugoaten | [H) sstemstatus | £) Fehercodes | (5 FreezeFrames | (3 Lambdasonden | (5 Testerpebreses
& stotghecer | (M) Echizerdaten | (5 Echtestdaten onzeh [ Echizstdaben grafisch | 3 pin konfiguration | S Lestung

Echtzeitdaten grafisch {Mode 01)

BY 2= e

i .
0,0 % |06 - kurzzest EwspeitatriomBank s 7] | | -16% [08 - urzzex Ersprizinm Bark 2 =]

o ” m [

_ﬂ[
il

dn

=10 €¥X< 10
100 <X < 10

-10

1541 Lmin [oc - Motordrehzal

&

(o

O <¥< 2000 Uifmi
888§

Port: - B3 [ineerface; B30 [ECL: £ | wew wgsoft.de

Die Skalierung der Plots kann mit den Schiebereglern rechts von der Grafik individuell
eingestellt werden. So sorgt z.B. eine Grafik-Einstellung von -10/+10 bei der Y-Achse
fur die Einspritz-Trimmwerte flr eine bessere grafische Darstellung, da diese Werte
kaum Uber den Werten max. 10 liegen werden. Das ist besonders fur die Einstellung
von nachgerlUsteten Gasanlagen wichtig, damit Springe bei der Umstellung
Gas-/Benzin-Betrieb oder Benzin-/Gas-Betrieb sicher erkannt werden kénnen und die
Gasanlage entsprechend nachjustiert werden kann. Eine schlechte Einstellung der
Gasanlage fuhrt sonst eventuell bei solchen Springen zum Setzen von Fehlercodes
im Motorsteuergeréat.

In diesem Screen kdnnen ab der Version 2.0 auch die gelesenen Daten gespeichert,
wieder abgespielt, gedruckt und in das CSV-Format exportiert exportiert werden.

FEH o]

Mit dem 1. Symbol von links wird ein Parameter hinzugefugt (max. 12), mit dem 2.
Symbol ein Parameter-Plot entfernt. Mit Klick auf das Ordner-Symbol wird eine
bereits gespeicherte Daten-Datei geladen, mit dem Disketten-Symbol werden die
aktuellen Daten gespeichert.
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Mit dem Drucker-Symbol kann der ausgewahlte Parameter-Plot ausgedruckt werden.
Siehe néachstes Bild (Beispiel).

10| x|
Datel Einstefiungen  Tobks  Hife
| YeNEmiBs B Tmi V@
Frstat | T FatvzeugDeten | B Swsterszatus | L Ferdercodes | o Freeze Frames | £ Lanbdasonden | €3 Testergebnisse |
Stelgheder | [H Echtoetdoten | (3 Echizomdaten srceln (i) Echtzerdaten orafisch | 2] PID koobiguation | @ Lestung |
Echtzeitdaten grafisch (Mode 01)
HE AH =2 _
[} 0 - Kurzzedk Einspeitzisimm Bank 1 1
b [l 02 - Kurzzet Elnsprkztrimm Bank 2 E[ Yo [0 - Eurzoet Brspeitstriom Bark 2 7|
(# w0 OC - Motordrehzohl Ll .
B spd--i-- [ 06~ Zindwinkel [ B et : ] [
; o s e ; 1} W N e --—_.
W - . [ W A ’7
8 8
L =100 - =100
81 70 &0 a0 100 &0 T &0 b 100
L iy (0 - Maborcrehzakl =] 0
e [ T : &
2 sooo - ; 5 0
il | > 2
qlm. : - - - G A e u
Yoo v .ot
= : : T 0
o o f T £ L
&0 70 &0 %0 100
Lesen i
| Poat: - BN Interface: B [ECLU: BE wiw, wisoll.de

Das ganz rechte Symbol dient zum Export der Daten in das CSV-Format, das in jedes
Tabellenkalkulationsprogramm zur Weiterverarbeitung wieder geladen werden kann.

PID Konfiguration

Hier kann eingestellt werden, welche Sensoren bei den Echtzeitdaten angezeigt
werden sollen. Es wird empfohlen nur die wirklich bendtigten Sensoren zu wahlen. Es
erhoht die Abtastrate und verbessert Qualitat und Genauigkeit der Grafiken.

Bemerkung: Nicht alle Fahrzeuge unterstitzen alle Sensoren. Die vom Fahrzeug
unterstitzten Sensoren (oder richtiger PIDs genannt) werden automatisch bei dem
Verbindungsaufbau mit dem Fahrzeug von der Software abgefragt.

Vorgenommene Einstellungen kénnen gespeichert und wieder getffnet werden. Jede
PID kann vom Benutzer beliebig eingestellt werden. Textbeschreibung, MaRsystem,
Prioritdt und die Grenzen fir die grafische Darstellung kdénnen individuell angepasst
werden. Falls Sie die vorgenommenen Einstellungen wieder verwenden mochten,
klicken Sie auf ,,Speichern®.
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scantasteren Llofx|
Diatei: Brskelmnosn’ Tools Hife
| Yedmm@e B Imi W

% stat | T FabezsugDaten | B SystemStabus | [} Fehdercodes | ¢ Freese Frames | i) Lambdasonden | €3 Testergsbrisse

< stelgheder | (B Echizerdaten | [ Echizstdskenercein | [ Echtzondaten grafisch %] PID Koefiguration | <3 Laistung

Mode 01 - PID Konfiguration |
Beschreibung |'s | Metrisch | Enlsch | Kabegorie | Prioritst |
]5{& |:r3 E.-,g- pritreyetem Sabus PID Einstelungen i ﬂ li Hiﬂ_.] Fi ﬁ
Eirspritrsystem | PO o 7
2 Estebungen | Grafi Ertelungen |

[ %" 04 - Berechneter Lastwert | FID Baschreibung Hach

[5 & 0% - Kihimittel-Temperatur r;‘ [Kurzzedt Einspritztrinm Bank | [rm——

% & D6 - Kurzzek Enepritztriom Hach

[% % 07 - Langaek Enspeitatrine il Pbednig

[ % 08 - Kurzzeft Enspritztriem ¥ Standard " Matrisch " Enghsch Hoch

[ " 09 Langzek Erspetdring By

3 0 - Kraftetoffdruck #etrsch Endglisch Priorkt B

% 08 Abeekiber Luftdruckin | 1 [t [Hech = Hach

[¥ w# 0OC - Motordreheah J Hach

[ & 00 - Fahrzeuggeschwndigh | Zurlicksetzen oF E Abbrachen Hach

[% & (F - Zorcwinkel —I Hoch

[ & OF - Arssughaft-Temper stur DA *F . Hlidrig

[ % 10 - Luftcurchilud T I/min Hach

[ % 11 - Absolube Drosseldappen-Fosition 0 % % Hoch

[~ 3 12 Status des Sekurddrftsystens o - - Hodh

[~ M 14-Bank | - Sensor | ] . Hoch =]

[ SFfren | | Zpeichern || PID Einstelungen | fition  [Mur nterstitzte selebtiersn x| | o

|Fart: - B2 |Interface: B3 [ECU: £31 | | worwwasolt.de

Durch Doppelklick auf eine Zeile oder durch einfaches Anklicken der Zeile und dann
des Buttons ,PID Einstellungen“ erscheint ein Fenster mit Einstellungen fir den
gewahlten Sensor (siehe oben und Lasche Grafik Einstellungen unten):

=|
PIE Erstelungen  Grafik Enstedungen |
Mgt
Min, ‘Wert M. Wt
|10 f1e
Enghich-
i, et M. Wt
|-100 J1
Zurticksetren | oK Abbrechen 1

Alle grau hinterlegten Felder sind deaktiviert und kdnnen nicht geéandert werden.
Klicken Sie auf ,Zuricksetzen“, um die Parameter auf die im SAE J1979 Norm
vordefinierten Werte zurlickzusetzen.

Beachten Sie bitte auch die vorherigen Ausfihrungen zu Prioritats-Einstellungen und
Grafik-Skalierung.

www.wgsoft.de
-43 -



ScanMaster-ELM

Datalogging
Fur Anwender friherer Versionen des ScanMaster-ELM Programms:

Die Datalogging-Funktion (Bild unten aus alter Version vor 2.0) ist jetzt im Screen
~Echtzeitdaten grafisch® (siehe oben) enthalten und wird von dort bedient.

+* ScanMaster-ELM OEM

Datei  Einstellungen Datalogging  Tools 7

j @ [IJ [’_':b' W W W

Diagnosebericht
Bericht Einstellungen

Das Programm ermoglicht das Erstellen und Ausdrucken eines Diagnoseberichtes.
Klicken Sie daftr auf das Symbol von der Symbol-Leiste.

UB0-11 Diagnosebericht x|
" Kundenadiesse [ Fahzeug Daterr o
| Hestebee [ |
[ Mo [
| e
| :KE-Km‘ i
i Report Data- : =

[ Kuredenadrezse [+  Freazs Frams
[ Fahizeug Daten [# Lambdasonden Test
[ Systeen Status [+ DOspgen Sensor Location
[¥ Fehisccodes [+ Tesergebmsse
¥ Sercos Daten
A drsictt | fd Seichen | Otiven | Schisten

Tragen Sie hier die Kundendaten ein und wahlen Sie die Diagnosedaten, die auf dem
Bericht erscheinen sollen.

Ansicht — Offnet ein Vorschaufenster, in dem der Bericht angeschaut und
ausgedruckt werden kann.

Speichern — Speichert den Diagnosebericht auf der Festplatte. Der Bericht kann zum
einem spateren Zeitpunkt wieder getffnet und angeschaut werden.

Offnen — Offnet einen auf der Festplatte gespeicherten Bericht.

www.wgsoft.de
- 44 -



ScanMaster-ELM

Berichtvorschau

+ Berichtvorschau

Klimaanlagensystam [ukiu] 5
Lambdasonden 1M
Lambdasonden-Heizung 1M
Abgasnicddihrung oo
5 - Unterstitzt, C - Bzendst
Gespeicherte Diagnose Fehlercodes (DTC) (Mode 03)
FOOO0 keine Fehlereodes gefunden
Sporadische Diagnose Fehlercodes (DTC) (Mode 07}
FOT11 Getriebeflissigheits- Temperatursen=sor Schaltkreiz Bereich/Betrverhalten
F1B00 kaine Beschreibung vorhandan
Freeze Frame Daten {(Mode 02)
Fehlercode FOOOO Kraftstoff- System 142 Status -
Berechnetar Lashuert 0% Kiihlwassetemperatur -40 °C
Kurzzeit Einspritztrimm Bank 1 -100.0 % Langzeit Einspritztriimm Bank 1 -100,0 %
Kurzzeit Einspritztrimm Bank 2 - % Langzeit Einspritztrimm Bank 2 - %
Kraftstoffdruck -kPa Abzoluter Luftdruck im Einlafkanal OkPa
Motordrehzahl 0 fmin Fahmzeuggeschwindigheit 0 kmidh
Lambdasonden Testergebnisse (Mode 05)
Eeschreibung Wart Min [T Einh.
(bergangsarenze wom fettem zu magerem Gemisch (onstant) - - - W
(bergangsgrenze wom magerem zu fettem Gemisch (onstant) - W
Untere Senzorspannung fir Umschallzeitberachnung tkonstant) - W
Obere Senzorpannung fir Umschaltzeitberachnung (konstant) 0125 W
Umschaltzeit vom fettem zu magerem Gemisch (berechnet) 0100 o.000 0,000 H
Umschaltzeit vom magerem zu fettem Gemisch (berechnet) - =
Minimale Sensorspannung fir die Testdauer (berechnet) - W
hMaximale Sensorspannung fir die Testdauer (berechnet) 01z5 0,000 0,000 W
Zait anischen Sensorumschaltungen (berechnet) - - - = hd

In diesem Fenster kann der Diagnosebericht angeschaut und ausgedruckt werden.

www.wgsoft.de
- 45 -



ScanMaster-ELM

Verbrauchsanzeige

Ausgehend von den gestiegenen Benzinpreisen der letzten Zeit entstand die
Uberlegung, die ScanMaster-ELM Software um eine Kraftstoffverbrauchsanzeige zu
erweitern. Diese kann dazu dienen, die in vielen Fahrzeugen bereits vorhandene
Anzeige zu verifizieren oder sie bei nicht vom Fahrzeughersteller verfigbarer Anzeige
zu ermoglichen. Zudem bietet diese Anzeige in der Software ScanMaster-ELM mehr
Mdglichkeiten als die eventuell vorhandene Anzeige des Herstellers.

Die Verbrauchsanzeige erlaubt nicht nur Rickschlisse auf das Verbrauchsverhalten
eines bestimmten Fahrzeugs und Motortyps, sondern kann dartber hinaus auch zur
Beurteilung des eigenen Fahrverhaltens und eventueller Motordefekte herangezogen
werden. Ist zum Beispiel ein Fehlercode gespeichert und das Motorsteuergerat
schaltet deswegen in ein Notlaufprogramm, dann ist das in der Regel mit einem
hoheren Kraftstoffverbrauch ~ verbunden. Besonders  stark  wird der
Kraftstoffverbrauch vom eigenen Fahrverhalten beeinflut durch z.B. starke
Beschleunigungsvorgange mit haufigem Abbremsen.

Zur Anzeige des Verbrauchs muR das Fahrzeug die Sensordaten des
Luftmengenmessers zur Verfuigung stellen kdbnnen sowie bei der Anzeige in Liter pro
100 Kilometer bzw. dem englischen Pendant Meilen pro Gallone ist das
Vorhandensein des Geschwindigkeitsignals Gber OBD2/EOBD erforderlich. Die Tabelle
Uber unterstitzte PID des jeweiligen Fahrzeugs gibt Auskunft dartber.

Die Verbrauchsberechnung basiert auf der Tatsache, dal das Motorsteuergerat
permanent das optimale Kraftstoff/Luft-Mischungsverhéltnis (stochiometrisches
Gemisch) einstellt und daher die dem Motor zugefuhrte Luftmasse in diesem
Verhéltnis der zugefuhrten Kraftstoffmenge entspricht. Diese Berechnung ist daher
genauer als irgendeine andere Verbrauchs-Melimethode. Das optional verwendbare
Geschwindigkeitssignal dient der zusatzlichen Umrechnung von Liter pro Stunde in
die Einheit Liter pro 100 Kilometer oder in Meilen pro Gallone, wie es in anderen
Landern gebrauchlich ist.

Die Verbrauchsanzeige wird vorzugsweise wahrend der Fahrt (und nattrlich bei
verbundenem Laptop Uber Interface und Diagnosestecker) mit dem Symbol auf der
Symbolleiste eingeschaltet:

+ ScanMaster-ELM

Datei  Einstellungen Datalogging  Tools 7
el EmRAs BT i @

] Testergebnisse Echtzeitdaten Ect
@ Start _ f FahrzeugDaten I & svstem st:
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Es erscheint folgende Anzeige in grofRer Schrift fir gute Ablesbarkeit wahrend der
Fahrt:

Kraftstoffverbrauch

Anzeige | Einstellungen |

8,30

1/100km

37,12gfs 81km/fh 6,73

Zur  Kontrolle  werden unten die MAF-  (Luftmengenmesser) und
Geschwindigkeitswerte (VSS, Vehicle Speed Signal) sowie der berechnete Wert Liter
pro Stunde (I/h) eingeblendet. Neben der Konfiguration der oberen Laufbandanzeige
konnen im folgenden Einstellungsfenster weitere Konfigurationen vorgenommen
werden:

Kraftstoffverbrauch

f,ﬁ,,—,zeigej Einstellungen |

kraftskoff Type
|Benzin Nomal (ROZ31) |

Roten Bereich, % Max, Wert

&5 (21 |35 =]

Messsyskem

(%) Liker auf 100 km (1f100km)

) Meilen pro Gallone U.5. {mpg)
) Meilen pro Gallone UK. (mpg)
s Liker pro Stunde (Ifh)
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Dies sind die Einstellung der verwendeten Kraftstoffsorte (z.Zt. Normal-Benzin,
Super, Super Plus und Diesel), die Einstellung des roten Warnbereichs und des Max.-
Wertes der Laufbandanzeige sowie der gewiinschten Einheit der Verbrauchsanzeige
in groRBer Schrift wie Liter pro 100 Kilometer, gefahrene Meilen pro Gallone Verbrauch
oder Liter pro Stunde. Angezeigt werden keine Durchschnittswerte, sondern immer
die gerade aktuellen Werte.

A\

Wie immer bei Verwendung von Interface und Laptop wéhrend der Fahrt, warnen wir
davor, dies vom Fahrer machen zu lassen. Die Bedienung soll immer der Beifahrer
Ubernehmen. Siehe auch Warnhinweise auf der Seite 4.

Hinweis: Im Abschnitt tber PID-Konfiguration wurde bereits darauf hingewiesen,
dass die Unterstitzung der PIDs vom Fahrzeug abhangig ist. Sind die fur die
Verbrauchsberechnung erforderlichen PIDs nicht vorhanden, erfolgt ein
entsprechender Hinweis bei der Anwahl der Berechnung.
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Skins

Eine weitere Neuigkeit ab Version 1.3 ist die Verwendung von Skins zur individuellen
Anpassung des Erscheinungsbildes der Software ScanMaster-ELM. Diese Einstellung
kann mit dem eingekreisten Symbol unten erreicht werden:

+* ScanMaster-ELM

Datei  Einstelungen Dapsgoging Tools 7

JenmePR BHEO L E

[_'ﬁ_Testerggbnisse =l Echtzeitdaten || Ect

&Start | f FahrzeugDaten || @ Swstem St

Das aus der Liste ausgewahtle Skin wird ibernommen und seine Farben kénnen mit
dem Schieberegler verandert werden.

Einstellungen

Luna
tacOs
b etallic
Orange
Orangia
Plex
Plestd

Sentinel_Blue
Sentinel_Green
Sentingl_Red
Shocker
Tech_Black,
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Terminal Modul

Mit dem hier eingekreisten Button oder dem entsprechenden Menupunkt unter Tools
wird das Terminal Modul aufgerufen:

+ ScanMaster-ELM OEM o ] [
Datei  Einstellungen  Datalogging  Toals 7
JGB@@EBE ) @ Y i
¥ Testergebnisse l EchtzeitdatE l [58] Echtzeitdaten sinzeln l fild Echtzeitdaten grafisch ] .ﬂ PID Konfiguration l
GﬂStartl I Fahrzeug Daten l (B System Status ] @ Fehlercodes l Freeze Frames ] &4 Lambdasonden l
Log

Von fortgeschrittenen Anwendern kénnen hier direkt an das Interface Steuerbefehle
bzw. an das Steuergerat hexadezimale Befehle gesendet werden. Dazu ist der
entsprechend gultige COM-Port zu konfigurieren (siehe unten) und mit dem Button
Verbinden die Verbindung zum Interface aufzunehmen.

Lischen

¥

Die Voreinstellungen mit dem Button Terminal kdnnen in der Regel beibehalten
werden. Mit Speichern kann die Terminal-Sitzung in eine Datei gespeichert werden.
Hinweise zur Arbeit auf Terminal-Ebene gibt das Hardware-Handbuch des Interfaces.
Im unteren Teil des Terminal-Fensters erscheint ein Datenlog der Sitzung, das
abgespeichert werden kann. Es kann eventuell fir den Support wichtig werden.
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Leistung

Hinweis: Melfahrten sollen nicht im Offentlichen Verkehr erfolgen. Die Bedienung
soll durch den Beifahrer erfolgen.

Beschleunigungsmessung

Ab Version 1.8 enthalt ScanMaster-ELM einen Beschleunigungstest.

; ==
.‘_";hﬁlan"uhulrr ELAM: DEM & - = bl
JedEm@e B 2wl vk 32 ek e | 4 DD
[ Soswt | Fewvomgoown | G syemswes | @ revecods | F Frowefromes [ (H umbdesonsen
| O T | 8 ichtetsten sroern | [} Echizsidsten grafish | 2] PiDxenAguration @ P
Beschlewnigungatest
o
100 smm “r pmm - . e e H
= 80 : :
= gt , pem=s i, i
P e 4 e ; el e (_,f' i-
= ! : "
= qn : . ! T ¥
e o : : R
b=} i
S 40 ; e o ¥
Z m b 4/‘(
o L
o i
.| 9 40 r,—-—ﬂu-_. i
0
Q ] 4 & B 1
Zeit, sec
Start
[Ports CoM17 B irterface: B ECU: B Vi v wgsolbde

Nach Auswahl der Endgeschwindigkeit wird der Start Button gedrickt und das
Fahrzeug aus dem Stand bis auf die gewahlte Endgeschwindigkeit beschleunigt. Die
Berechnung der Kurve erfolgt dann automatisch. Die Ergebnisse sind abh&angig von
den Umgebungsbedingungen wie z.B. Wind, Gefalle der Strecke, Beladung des
Fahrzeugs usw.
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Leistungsmessung

Seit der ScanMaster-ELM Version 1.9 gibt es eine dynamische Leistungsmessung, mit
der die bekannten Drehmoment- und Leistungskurven berechnet werden kodnnen.
Bevor die dazu erforderlichen Messfahrten gemacht werden, mussen zur Erzielung
von mdglichst genauen Ergebnissen die Fahrzeug-, Getriebedaten und weitere
Parameter wie aktueller Luftdruck, Luftfeuchte und Temperatur etc. vorgegeben
werden. Bei der Berechnung kénnen weiterhin die genormten Korrekturdaten gemar
DIN 70020, EWG 80/1269, I1SO 1585, SAE J1349 oder JIS D1001 bericksichtigt
werden und so fur eine derartige Anwendung eine bisher nicht gekannte Genauigkeit
erbringen.

+ Scaniaster-ELM =10f =|

Datsi  Einstebungen Tools Hife
/e EmBs B Fmi V@

e | § Fazsugoaten | B systemstarus | [L Feblercodes | ) Freses Frames | (3 Lambdasonden | (3 Testergsbrisss |
(% stebgpeder | (Ml Echizotdaten | [ Echtzekdaten srizen | [ Echizetdaten grafisch | ) PID Koofiguration @ Leistung
Letstungsmassung | Beschlsunigungstest |

Fahrzeupdsten | Getrisbe | Parameter | Messung | Beschieurigung | Letstung/Drehmoment | Drehzahl | Geschwindighak |

Trlalisy shesmy "
(% | Matrisch i” Enghzch : : T

Fahezeug, ko Brake, mm Hihe, mm
jra7 = | eso =] pees 5
Faheer, kg Fabezeughyp
] 2] || [piowe tiormal =
Befaieer, by Cw-wert, <100 [0 3]
i E fieden
Zubehir, kg Brabe, mm
I = | Jes =
Kraftstollf, Ber Verhakris
E - m ﬂ
Kraftstoff Type Falgengroiie, Zol
{Benzin super =] || 1 = |

WE|IEaE

.
A BB

/ : a
0123245678 910111213141515
Zait, gec

Part: - B Inerface: W ECL: BN ' wnwwgsoltde

Je sorgféaltiger die erforderlichen Bezugsdaten eingegeben werden, desto genauer ist
das Endergebnis der Berechnung. Es wird auch empfohlen, mehrere Mel3fahrten in
beiden Richtungen der Strecke zu machen und deren jeweilige Ergebnisse zu mitteln.
So kdonnen Mel¥fehler ausgeschlossen werden, die sich z.B. aus der Stecke (kaum
wahrnehmbaren Steigungen) oder von den Wetterverhaltnissen (Wind aus einer
Richtung) ergeben kénnen. Mit der einzugebenden Breite und HOhe des Fahrzeugs
geht zwar der Windwiderstand (cw-Wert) des Fahrzeugs mit in die Berechnung ein,
die ortlichen Windverhaltnisse beeinflussen aber das Ergebnis.

Far die erstmalige Benutzung wird empfohlen, unter der Lasche ,Messung® zunachst
die mitgelieferten Beispiel-Daten zu laden, um zu sehen, wie die Daten einzugeben
sind.
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+* ScanMaster-ELM _‘:_IHI_EI
Datsi Enstelungen  Tools Hife

Yo EmBs B Swd V@

“p et | T FahvzeugDaten | [Hl Systemstatus | L Fetlercodes | o Fresee Frames | 13 Lembdasonden | {3 Testergebrisse
i stebgpeder | [H] Echizetdsten | [E] Echizetdaten eneeby | [ Echkzstdsten grafisch | 21 P10 Konfigurstion < Leistung

Letstungsmessiung | Beschleurigungstest |
Fahwzeugdsten Getriebo | paramatar | Massung | [Beschieuriguns || Leistung/Drehmomert | Drshzahd | Geschwindighst |

~Ubersstungx 1000
1, Gang 5. Gang g oE- oo .
fes el 3 s TRt
2, Gang . Gang 5000
= = | =]
: ¢ 4.300 1 m
3. Gang 7. GG £ ;ﬂ
e @ p 3 S 4000 3
4, Garg Differentisl E3m 18
fiozs 2] [nes = 4 S
ﬁ 3,000 §
Actrich Verhsst g iy
Artzieh Getrishe 25001 i
[Frontariie =] [Hondschattung =] =000
Fahvzeughyn
froma =] o
S S - a
012345678 910111213141516

Ziit, sec

|Port: - B |Interfoce: B ECLG | v wgsoit.de

Datsi Erstebungen Took Hifs

| YeEmB@e B/ Fmd VE

“pomat | I FabezeugDuten | 2 Systematur | L Feblercedes | 5 Freese Frames | ) Lambdssondsn | ©F Testergabrssse
% stebgheder | (W] Echizetdaten | [ Echtzetdaten einceln | [T Echtzekdater grafisch | (5] PID Korfiguation & Lessturg
Lestungsmessung | Beschisuragungstest |

Falvzsupdaten | Getribe Parometer |massung | [BescHiunund | estungiorshiscment | Drehzahd f Geschwindohet |

Atm. Konditionen—— | Komrekr : i
Druck, mbar Standsd R R
Jrowz 2| | [ewssonze =]
Feuchighe®, % Hokortyp

- (| —
Temparstur, C Ladeluf thiihier

o 3 || Ju X

—r e r————— |
0123456789 0111213191516
Zait, ser
_
Part: - B Irterface: BN ECU: EE | | s wesoft.de
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~ipix

Datei  Enctelngen Toobs  Hife

|YeiEmBe G Imi| Ve

% start | E FabezeugDaten | ) System Sutus | L) Fehiercodes | (%) Freese Frames | i) Lambdssonden | €3 Testergebeisse
! sedgieder | [ Echtzstdsten | [T Echizendaten einzeln | [ Echtsstdsten grafisch | (5] PIDKonfigration 7 Lestung

Leistungemesaung | Beschisurigungstest |

Fatrzsugdaten | Getrisbe | Parameter Messung |
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i

Datei Ensbehungen Took fHife

| fwdEC@e B -mi UR
St | ¥ FewzeugDaten | (B System Stotus | [ Fehercodes | 1 Freeze Frames | i3 Lambdssonden | €3 Testergebrisze |
(% Stebgheder | [H] Echkzendaten | [E] Echtzebdsten snzeln | [} Echtzetdetengrafisch | 3] PID Korfiguration < Leistung
Leishungemessing | Beschieursungstest |
Fabrzeugdaten | Getriste | Parameter Messung | Beschisunigung | LaistungDrebmeenent [Drehzahl [ Geschwindighatt |

= _ o |
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Fur den zu messenden Leistungsbereich wird eine Start- und eine Stopp-Drehzahl
vorgegeben und der Start Button gedrickt. Die Messung erfolgt automatisch in
diesen Grenzen. Die Messung wird mit Speichern in eine Datei gespeichert, sie kann
fur spatere Offline Berechnungen mit Offnen wieder geladen werden. Die in der
aktuellen Version 1.9 noch nicht anwahlbaren Buttons Import und Export sind fir
eine spatere Erweiterung insbesondere zur ScanMaster-PPC Software vorgesehen.
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Aulier der Bildschirmausgabe kann das Ergebnis mit dem Button Drucken
ausgedruckt werden:

WGSoft.de
Leistungsmessung —
Fahrzeug: WA Pola9M [Motortyp! Benzin
KFZ-Kennzeichen: ¥¥-HHA55 [Ladelufthihler: Luft
Priifer: Wi Tester |Getriebe: Handschaltung
F ahrzeughbesitzer: Handdustermann |Anttieb: Frontartrieb
Messdatumn: 13.00.2008 (Fahtzeugtyp: Harmal
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1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 000 a0
o ordeah zahl, Ui
Umgebungsdaten Leistungsdaten
Termnperatur: 20°C | Korraktur: BurzE0,1 2649
LuftFeuchte: 0% | Komekturfaktor: 0
Luftdrck: 1013mbar | Matadeistung: £2 25k WITI 26 P5)
Radleistung: 52 B9k BEPE)
Fahrzeugdaten Mlax Lestung b S02A)min
Gesartgewicht: 1269 5k | Drehmoment: 127 49Nm
StimAache: 1.93m2 | MaxDrehrornentbei: 226 min
Slflert 0,30 | Gang: 3.Gang
P R T S T T o
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Wenn was nicht funktioniert...

Fahrzeug-Elektronik und Computer (oder PDAs, Smartphones) sind verschiedene
Welten. Daher ist auch ein elektronisches Interface notwendig, um diese beiden
Welten zu verbinden. Fehlerquelle dieser Verbindungsstrecke kann einmal die
Verbindung zwischen Fahrzeug und Interface sein oder auch die Verbindung
zwischen Interface und Computer.

Sehen Sie in den Logzeilen des Startscreens beim Verbindungsaufbau Eintrage mit
-ELM Chip gefunden” oder angezeigter Batteriespannung, dann ist die Verbindung
zwischen Computer und Interface in Ordnung. Anderenfalls:

Prifen Sie, ob die richtigen Einstellungen unter Kommunikation fir Ihren
Interface-Typ gemacht wurden. (Siehe oben unter Einstellungen und ziehen
Sie auch die Hardware-Dokumentation lhres Interfaces zu Rate.)

Prifen Sie, ob die Stecker richtig und fest sitzen.

Prifen Sie, ob beim Einstecken des OBD-2 Steckers am Fahrzeug beim
Interface die 4 Rx/Tx LEDs einmal kurz geblinkt haben und die Power LED an
bleibt. (Das Interface wird vom Fahrzeug-OBD2-Stecker mit Spannung
versorgt. Ein spannungsloses Interface ist ohne Funktion.)

Wird jedoch am Ende des Verbindungs-Logs im Startscreen kein gefundenes
Ubertragungsprotokoll angezeigt (No Connect Meldung), dann stimmt was nicht auf
der Strecke vom Interface zum Steuergerat des Fahrzeugs. In diesem Fall prufen Sie:

War die Zundung eingeschaltet und/oder lief der Motor? (Das Steuergerat
arbeitet sonst nicht.)

Sind die Steckerverbindungen zwischen Interface und Fahrzeug in Ordnung?

War in den Einstellungen / Protokoll der Eintrag O-Automatic gewahlt?
(Versuchen Sie es dann auch mit der Wahl eines vermutlich zutreffenden
Protokolls fur das Fahrzeug. Die Steckerbelegung am Fahrzeug kann hier
hilfreich sein. Lassen Sie die Baudrate zundchst auf dem Standard Wert
38.400.)

Ist am Fahrzeug-Stecker der Pin 5 (Signal Masse) nicht belegt? In dem Fall
konnen Sie gefahrlos Pin 4 (Fahrzeug-Masse) mit Pin 5 Uberbricken. Im
EImCan Interface kdnnen Sie dazu eine Lotbricke setzen, siehe Hardware-
Dokumentation.

Bringen diese MaRnahmen keinen Erfolg, dann hat das Fahrzeug vermutlich
kein OBD-2 fahiges Steuergerat, wenn es ein Baujahr vor 2001 (Benziner)
bzw. vor 2004 (Diesel) ist. Nur bei einigen Alfa, Fiat und Opel kbnnen Sie eine
Verbindung Uber den Alfa bzw. Opel Button versuchen.
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Kommen Sie trotzdem nicht weiter oder beobachten Sie andere Probleme, dann ist
es sehr hilfreich, dem Support zusammen mit den angezeigten Zeilen auf dem
Startscreen eine Logdatei zu schicken sowie eine mdglichst genaue, umfassende
Beschreibung des Problems.

Glossary

CAN
CARB
DLC
DTC
ECM
ECU
EEC
EGR
EOBD
EPA
KwP2000
MIL
02
OBD
OBD 11

PCM

PID
PWM
SAE

ScanTool

SID
VIN
VPW

Controller Area Network, Fahrzeug Netzwerk Protokoll

California Air Resources Board, Kalifornische Umweltbehdrde
Data Link Connector, Diagnosestecker

Diagnostic Trouble Code, Diagnose Fehlercode

Engine Control Module, Motorsteuergeréat

Engine Control Unit, Motorsteuergerat

Electronic Engine Control, Motorsteuergeréat

Exhaust Gas Recirculation System, Abgas-Ruckfiihrsystem
European On-Board Diagnostics, Européische On-Board Diagnose
Environmental Protection Agency, US Umweltbehdrde

Key Word Protocol 2000, auch bekannt als 1SO 14230-4
Malfunction Indicator Lamp, die "Check Engine Lampe" am Armaturenbrett
Oxygen, Sauerstoffsensor oder Lambdasonde

On-Board Diagnostic, An Bord Diagnose

Updated On-Board Diagnostics standard effective in cars sold in the US after 1-1-
96, An Bord Diagnose zweite Generation in den USA ab 1996

Powertrain Control Module, the on-board computer that controls engine and drive
train, Steuergerate fur Antrieb

Parameter Identification, Bezeichnungen fir Sensoren- und OBD-Werte
Pulse Width Modulation, Pulsweiten Modulation (Ubertragungsprotokollart)
Society of Automotive Engineers, Vereinigung von Fahrzeug-Ingenieuren

Computer based read-out equipment to display OBD Il parameters,
Diagnosesystem

Service Identification, siehe PID
Vehicle Identification Number, Fahrzeug Identnummer
Variable Pulse Width (Modulation), siehe PWM
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